EcoPower 400, 401, 402
Pivodni navod k pouziti
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Uvod

Dékujeme, Ze pouzivate pohon EcoPower 400,401,402 uréeny k ovladani a ekonomickému
fizeni provozu odstfedivych Cerpadel. Pohon pro cCerpadla je navrzen pro tlakovani
hydraulickych systémi pomoci méfeni tlaku. Pohon je schopen udrzovat staly tlak
v hydraulickém obvodu zménou poctu otacek/minutu ¢erpadla a automaticky se zapina a vypina
pomoci senzort podle hydraulické potieby. Existuji riizné zptisoby fungovani a dopliwjici funkce.
Pfes riizna mozna nastaveni a diky vstupnim a vystupnim nakonfigurovatelnym kontaktim, které
jsou k dispozici, je mozné piizpusobit fungovani pohonu potiebam riiznych zafizeni. V dalsich
kapitolach jsou uvedeny nastavitelné veli¢iny: tlak, zasah ochran, frekvence otaceni, atd.

Sestava Cerpadla ovladaného pohonem EcoPower pfinasi novou ekonomickou a ekologickou
uroven zasobovani vodou v mnoha oblastech nasi souc¢asné moderni spole¢nosti.

Mozné pouziti vyrobku:

- obytné prostory - vodni napéjeni ze studni a vrtd

- bytové domy - zavlazovani skleniki, zahrad, v zeméd¢lstvi
- kempinky - opétovné vyuziti destové vody

- bazény - prumyslova zafizeni

- zemedélské podniky

Tato ptirucka obsahuje piislusné provozni pokyny a podrobny popis parametri. Pfed instalaci,
provozem, udrzbou nebo kontrolou si tuto pfirucku pozorné prectéte. Tuto piirucku pouzivejte
pro verzi softwaru V3.0 a vyssi.

EcoPower 400, 401, 402 je pohon urceny pro cerpadla odstfedivé konstrukce (jedno
a vicestupniova, povrchova i ponorna). Je zakazano pohon EcoPower 400, 401, 402 pouzivat
pro cerpadla hydrostaticka (vSechny typy vietenovych cerpadel).
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Poznamky tykajici se bezpecného provozu

£\ Varovani: Oznacuje potencidlni nebezpecnou situaci, kterd by mohla mit
za nasledek smrt nebo vazné zranéni osob.

/\ Pozor: Oznacuje potencialni nebezpecnou situaci, ktera by mohla mit za nasledek
lehké nebo stfedni zranéni osob a poskozeni zafizeni. Tento symbol mtize byt také
pouzit k oznaceni poruch nebo nebezpecného provozu.

m Kontrola

& POZOR

O Neinstalujte a neprovozujte zadny pohon, ktery je poSkozen nebo kterému chybi
dily. Pokud nedodrzite tento pokyn, mize dojit k poskozeni zafizeni nebo zranéni osob.

m Instalace

& POZOR

© Kdy? instalujete pohon nebo s nim manipulujete, drzte jej za spodni stranu. V piipadé
rozbitého nebo poskozeného pohonu je zakazano drzet jej pouze za vnéjsi kryt.

© Nainstalujte pohon na kovovém nebo jiném nehoflavém materidlu v dostate¢né vzdalenosti
od tepelnych zdrojii a hoflavych a vybusnych materialt.

© Pokud je pohon nainstalovéan v elektrické skiini nebo jiném uzavieném objektu, musi
byt uvnitt nainstalovan ventilator nebo jiné vétraci zafizeni. Vétraci otvory musi zajistovat
vnitini teplotu niz§i nez 40 °C. Pokud nedodrzite tento pokyn, muze dojit k poskozeni
pohonu v disledku vysoké teploty.

!'"Pohon neni urcen k instalaci do prostiedi s nebezpecim vybuchu!!
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m Elektrické zapojeni

& NEBEZPECI

O Elektrické zapojeni musi byt provedeno odbornou firmou. Pokud nebude tato podminka
splnéna, muze dojit k tirazu elektrickym proudem nebo k poskozeni pohonu.

© Pred zah4jenim zapojovani zajistéte vypnuty stav napajeni. Pokud nebude tato podminka

splnéna, miize dojit k Grazu elektrickym proudem nebo k pozéaru.

© Zajistéte bezpeéné a spravné uzemnéni uzemiovaci svorky (). Pokud nebude tato
podminka splnéna, muze pii dotyku vnéjsiho krytu dojit k urazu elektrickym proudem.
© Nedotykejte se svorek hlavnich obvodu a davejte pozor, aby se tyto svorky nedotykaly
krytu pohonu. Pokud nedodrzite tento pokyn, mtize dojit k Girazu elektrickym proudem.

& POZOR

© Pfted pfipojenim zkontrolujte, Ze jmenovité napéti a pocet fazi pohonu souhlasi
s hodnotou napéajeciho napéti a poétem fazi ptivodu. Pokud nedodrzite tento pokyn, mize
dojit k pozaru nebo trazu osob.

© Nikdy nepfipojujte stfidavé napéjeni na vystupni svorky V, U, W pohonu. Pokud
nedodrzite tento pokyn, miize dojit k poskozeni pohonu a zruseni zaruky.

© Na pohonu nikdy neprovadgjte tlakovou zkousku, jinak mtize dojit k poskozeni pohonu.
© Hlavni obvody a ovladaci obvody pohonu musi byt oddéleny nebo vedeny kolmo
na sebe, jinak se projevi ruseni ovladacich signald.

© Kabel ptipojovany ke svorkam hlavnich obvodi musi byt opatfen piipojkami v oddéleném
prostoru.

© Pokud je délka kabelu mezi pohonem a motorem vétsi nez 50 m, doporudujeme
pro ochranu pohonu a motoru pouzit vystupni tlumivku.

Ve vySe uvedené musi byt provedeno v souladu s platnymi normami.

m Provoz

& NEBEZPECI

© Po dokonéeni zapojeni pohonu a po osazeni pfedniho krytu zapnéte stiidavé napajeni.
Béhem provozu nesundavejte predni kryt, protoze by hrozilo nebezpeéi tirazu elektrickym
proudem.
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© Pokud je pohon vybaven funkci automatického resetovani poruch nebo automatického
opétovného spousténi po poruse napajeni, musite nejdiive ucinit ochranna opatfeni
pro cely systém zafizeni. Pokud nebude tato podminka spIlnéna, miaze dojit k tirazu osob.
O Tlagitko ,,RUN/STOP* (PROVOZ/ZASTAVENI) miiZe byt neti¢inné z diivodu aktivovani
nékteré z funkci. V obvodu ovladani pohonu musi byt nainstalovan samostatny nouzovy
vypina¢ napéjeni, jinak mize dojit k poskozeni zafizeni nebo Grazu osob.

O 1kdyz po zapnuti napajeni je pohon v zastaveném stavu, jeho svorky jsou pod napétim.
Nedotykejte se svorek pohonu, protoze muze dojit k Girazu elektrickym proudem.

m UdrZba a kontrola

& NEBEZPECI

© V zapnutém stavu se nedotykejte pfipojovacich svorek. Pokud nedodrzite tento pokyn,
muze dojit k Girazu elektrickym proudem.

© Provadét Gidrzbu, vyménu a kontrolu pohonu mohou pouze kvalifikovani elektrikafi.
© Po poruse napajeni pockejte minimalné 10 minut nebo zajistéte odstranéni veskerého
zbytkového napéti predtim, nez zahajite Gidrzbu nebo kontrolu, jinak mtze dojit k poskozeni
zafizeni nebo urazu osob.

& POZOR

© Deska s plosnymi spoji ma integrovany obvod CMOS, nedotykejte se ji, jinak
elektrostaticka elektfina mize tuto desku s plosnymi spoji poskodit.

m DalSi poznamky

/5\ NEBEZPECI

O Je prisné zakazano provadét jakékoli Gipravy pohonu, protoze mize dojit k vaznému
nebo smrtelnému zranéni. Po provedeni svévolné zmény pohonu je zaruka neplatna.



http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/

Kapitola 1 Popis ovladaciho panelu

1.1 Ovladaci prvky panelu

Run Stop  Alarm 1 Alarm 2

Ovlédaci prvky panelu

(1) MENU: toto tlacitko se pouziva k pfepinani mezi rezimem pevného nastaveni
a rezimem provadéni zmén nastaveni.

(2) P.SP/ENT: toto tlacitko se pouziva k nastavovani tlaku vody a k potvrzeni
nastaveni parametru.

(3) SHIFT: toto tlacitko se pouziva k pfepinani zobrazeni a k pohybu kurzord pfi
provadéni zmén parametrd. V provoznim stavu miZzete stisknutim tohoto tlacitka
piechazet mezi provozni frekvenci, vystupnim proudem, nastavenim tlaku
a zpétnovazebnim tlakem. Pomoci tohoto tlacitka mizete provadét zmény parametrt.
Blikajici bit je aktualnim bitem, ktery 1ze zménit.

(4) Tlacitka A V: tato tlacitka se pouzivaji k provadéni zmén hodnot parametra.
(5) RUN: spoustéci tlacitko, kdyz jsou tlacitka pouzivana ve spoustécim rezimu.
(6) STOP: toto tlacitko se pouziva k zastaveni pohonu a k resetovani poruchy, kdyz
jsou tladitka pouzivana ve spoustécim rezimu.
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1.2 Popis kontrolek

(1) Run: (sviti): provoz, (blika): klidovy rezim nebo zastaveni
(2) Stop: zastaveni nebo pohotovostni rezim

(3) Alarm 1: alarm poruchy pohonu

(4) Alarm 2: alarm poruchy potrubniho systému

1.3 Popis pouZziti tlacitek
Existuji tii urovné menu:

@ Skupina funkci (prvni trover)

@ Nastavovani funkci (druha Grovei)

(® Nastavovani funkci (tfeti arove)

Popis: V menu tfeti trovné se mizete stisknutim tlacitka ,,MENU* nebo
,-P.SP/ENT* vratit do menu druhé urovné. Kdyz stisknete tlacitko ,,P.SP /ENT*,
nejdrive se ulozi parametry do ovladdaciho panelu, pak se vratite do menu druhé
urovné a automaticky se zobrazi dalsi funkce. Kdyz stisknete tlacitko ,,MENU®,
vratite se pfimo do menu druhé Grovné bez ulozeni parametrd a ziistane zobrazena
aktualni funkce.

V menu tieti trovné lze zménit pouze blikajici bit. Pomoci tladitka ,,SHIFT* zvolte
blikajici bit.
Poznamka: Zménu parametrti oznacenych ,,8“ provadéjte v zastaveném stavu.

Parametry oznacené ,,O“ jsou aktualni zji§téné a zaznamenané hodnoty, které nelze
zmenit.
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Priklad: Zméiite F0.02 z 0 na 1; stisknutim tlac¢itka menu po dobu dvou sekund

prejdéte do nastavovani parametri.

Zastaveny stav / provozni stav

Blikajici bity: Poznamka: Pokud ma tato hodnota mnoho
O _0 0 prvni &tyfi bity 1 bitli, soucasnym stisknutim tlacitek A ¥
spustite blikani nasledujiciho bitu.

&

Blikajici bit: prvni bit

Pomoci tlacitek A ¥
nastavte dalsi

parametry skupiny FO.

Y
Blikajici bit:
F 0 prvni bit

>

Blikajici bit:
0 _0 0 prvni bit
) 4 S s
@ Blikajici bit: prvni bit
F 0 Pomoci tladiteck A ¥

Y @ @ nastavte dalsi skupiny
0 0 2 parametr(.
‘ @ '
@ Zastaveny stav / provozni stav

O 9m&—®

(frekvence 50 Hz)
A
Blikajici bity:
O _O 0 prvni Ctyfi bity

1.4 Popis nastaveni tlaku

Stisknutim tlacitka
P-SP/ ENT rezim
nastavovani opustite

Stisknéte tlacitko Pomoci tlacitek A ¥ -
P-SP/ ENT po dobu 2 s | zméiite tlak g

Poznamka: Jednotky tlaku
0,1 MPa =100 kPa = 1 bar = 1 kgf/ cm?
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Kapitola 2 Rozméry, technicka data a zapojeni

2.1 Oznaceni modelu

BeoPower 401 1,5

Model

1,5 kW

Napéjeci napéti 400V + podiada (400,401,402)

2.2 Celkové a instalacni rozméry

(Jednotky: mm)

o

22.5

161
165
120

210

0,75-2,2 kW Celkové rozméry fady 400

_10_
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Tabulka technickych parametri

MsuepieIeyD

Juazy e

AdnysfajAdnysp

yojuigjuad juesyzoy

uazilez

a0)juny Jupepez

Rezim fizeni
Spoustéci moment

Rozsah regulace otacek

Presnost stabilizace otacek

PretiZitelnost

VIF kfivka

Doba zrychleni/zpomaleni
Vstupni napéti

Rozsah vstupni frekvence

Vystupni napéti

Vystupni frekvence

Programovatelny digitalni
vstup

Programovatelny analogovy

vstup
Komunikaéni rozhrani

Programovatelny
analogovy vstup

Analogové napajeni
Reléovy vystup
Vystup s otevienym
kolektorem
Analogovy vystup
Ovladani provozu
Vnitni hodiny

Integrovany PID

Zapojeni hlavniho
a pomocnych pohonl

AVR

Rizeni pfi pretizeni

VIF tizeni

1 Hz 100%

1:20

1,0 %

120 % jmenovitého proudu po dobu 60 s, 150 % jmenovitého proudu po dobu 1's
Linearni, obdélnikova kfivka

Rozsah: 0,1 - 800 s

220/380 V £15 %

50/60 Hz, rozsah kolisani: £5 %

Trifazové vystupni napéti v rozsahu 0 aZ jmenovité napéti

0~50/60 Hz

2 digitalni vstupy

Al1: 0-10 V / 4-20 mA, volba funk&nimi parametry

Zahrnuji jedno oddélené rozhrani RS485 a jedno rozsifené rozhrani RS4885

Dualni obvod, mize byt nastaven jako napétovy nebo proudovy vstup pomoci parametr(;
rozsah vstupniho napéti 0 - 10 V; rozsah vstupniho proudu 0/4 - 20 mA

Dualni napajeni 4 - 13, +24 V

1 vystup, programovatelny

1 vystup, programovatelny
Rezerva

Ctyfi druhy ovladani: 1. ovladaci panel 2. ovladaci svorky 3. sériovy komunikaéni port, zvolte
1 a 2 pro hlavni pohon a 3 pro pomocné pohony 4. tlak pfivodu vody

RTC se zabudovanou LCD klavesnici

Pokrogily PID aritmeticky k realizaci systému fizeni s uzavienou smyckou

Rozsifitelné dualni provedeni RS485. Jeden pohon v systému muiZe byt hlavni a muze fidit
pomocné pohony (maximalné 5) pracujici v komunikaénim rezimu. Hlavni pohon zasila PID
zpétnou vazbu do pomocnych pohont a sleduje stav pomocnych pohont v realném case.
Pokud se vyskytne porucha, pomocny pohon bude preskoéen. Hlavni pohon muiZe fidit pomocné
pohony a souc¢asné komunikovat s nadfazenym pocitacem prostrednictvim rozsifeného rozhrani
RS485.

Kdyz se sitové napéti méni, automaticky udrzuje konstantni vystupni napéti. Ve vychozim
nastaveni nefunguje pfi zpomalovani.

Automaticky omezuje proud a napéti béhem provozu k zamezeni vypnuti v disledku ¢astych
nadproudU/prepéti.

_12_
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aoyuny
1upepjez

e|pedia juazry

Apoa npoaud
eueiyosQ

1paysoud juzonoiq

Nastaveni hesla

Blokovani parametrti

Automaticky
energeticky usporny

Rizeni na konstantni tiak

Automatické spousténi
pfi zapnuti

Ochrana proti zamrznuti
Kontrola tniku vody
Alarm vysokeho tlaku

Alarm nizkého tlaku

Ochrana proti nedostatku
vody

Instalaéni prostredi

Nadmorska vyska

Teplota prostredi

Vibrace

Skladovaci teplota

4bitové heslo Ize nastavit pomoci ¢isel neobsahujicich nulu. Po opusténi rozhrani pro nastaveni
hesla bude heslo platné po uplynuti 1 minuty.

Definuje, zda je parametr blokovan béhem provozu nebo v zastaveném stavu v pfipadé

nespravné operace.

Automaticky snizuje vystupni napéti pfi malém zatiZeni pro Usporu energie.

PID nastaveni, PID zpétna vazba nebo detekce poskozeni, PID klidovy rezim a spousténi
z klidového rezimu

Volitelné automatické spousténi pfi zapnuti, nastavitelné zpozdéni spousténi

Frekvence, ¢as a cyklus provozu proti zamrznuti

Optimalizuje rezim klidového rezimu prostrednictvim kontroly tiniku vody
Detekuije tlak zpétné vazby pro ochranu potrubniho systému

Detekuje tlak zpétné vazby pro ochranu potrubniho systému a ¢erpadel

Detekéni rezimy ochrany proti nedostatku vody (v&etn& rezimu bez snimace). Ridici jednotka
detekuje, Ze tlak potrubniho systému je nizsi nez nastaveny tlak ochrany proti nedostatku vody,
systém se automaticky vypina. Po uplynuti nastavené doby je provedeno automatické opétovné
spusténi na stanovenou dobu. Pokud tlak dosahne normalni hodnoty, systém funguje normainé.
Jinak v pfipadé chodu cerpadla naprézdno se systém automaticky zastavi pro zajisténi maximaini
Zivotnosti erpadla.

Instalaéni prostfedi nesmi byt vystaveno pfimému slune¢nimu svétlu, prachu, korozivnim plyntim,
hoflavym plyntim, olejové mize, pare, vodnim kapkam.

Nizsi nez 1000 m. Nad 1000 m provoz se snizenym vykonem. Pfi kazdém zvySeni vysky o 100
m se vykon snizi o 1 %.

-10 °C ~ +4 °C , provoz se snizenym vykonem v rozsahu 0 °C ~ 50 °C. Pfi kazdém zvySeni
teploty o 1 °C se vykon sniZi 0 4 %.

<59m/S2 (06 G)

-40 °C ~ +70 °C
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Informativni tabulka pro navrh kabeli motoru dle vykonu motoru pro systémy
1x230V, 3x230V, 3x400V - tato tabulka nenahrazuje projekt, navrh nebo

vypocet projektanta popi. odborné firmy.

Nominalni e i Faze | Pokles Profil kabelu mm
napati | Nomindlnivykon | "7 | ot [mm? [ 1 [ 15 ] 25 | 4 | 6 | 10 [ 16 ] %
\ kw Hp % Maximalni délka [m]
0,37 05 63 94 156 250 -
0,55 0,75 45 67 112 179 | 267
1x230 | o075 1 39 | 59 | 98 | 156 | 233
(50160H2) 11 15 1 4 28 42 69 110 | 165 | 273
15 2 22 32 54 86 128 | 213 | 337
2,2 3 - 24 41 65 97 161 | 256
37 5 - - 26 42 63 | 104 | 166 | 256
0,37 05 94 140 233
0,55 0,75 67 100 167 266
0,75 1 53 80 134 215
2030 11 15 42 | 63 104 | 166 | 247
X,
(50/60Hz) 15 2 38 57 98 151 | 225
2.2 3 30 45 75 119 | 177 | 292
3 4 23 34 56 90 134 | 220 | 347
4 55 - 25 41 66 98 162 | 256
55 75 3 4 - - 31 49 73 | 120 | 189 | 290
037 05 270 | 405 - - -
0,55 0,75 192 | 288
0,75 1 155 | 234 -
11 15 120 | 180 | 298
3x400 15 2 109 | 163 271 -
(50/60Hz) 2,2 3 86 129 214 341 -
3 4 47 96 160 255 | 381 -
4 55 35 71 118 188 | 280 | 463
55 75 - 52 87 139 | 207 | 342 -
75 10 - 40 66 105 | 157 | 260 | 411
Tabulka vykonti
Model Vstupni napéti | Vystupni napéti  |Max. vystupni vykon | Vstupni proud | Vystupniproud | Vel.
EcoPower 401 0,75 | 3x400V 50 Hz 3x400V 50/60Hz  |0,75 kW 3x34 Amp 2,5 Amp 1
EcoPower 401 1,5 3x400V 50 Hz 3x400V 50/60Hz 1,5 kW 3x5Amp 3,7 Amp 1
EcoPower 401 2,2 3x400V 50 Hz 3x400V 50/60Hz  |2,2 kW 3x5,8 Amp 5 Amp 1
EcoPower 402 4 3x400V 50 Hz 3x400V 50/60Hz |4 kW 3x10 Amp 9 Amp 2
EcoPower 402 5,5 3x400V 50 Hz 3x400V 50/60Hz 5,5 kW 3x15Amp 13 Amp 2
EcoPower 402 7,5 3x400V 50 Hz 3x400V 50/60Hz  |7,5 kW 3x20 Amp 17 Amp 2
EcoPower 403 11 3x400V 50 Hz | 3x400V 50/60Hz |11 KW 3x26 Amp 25 Amp 3
EcoPower 403 15 3x400V 50 Hz 3x400V 50/60Hz 15 kw 3x35Amp 32 Amp 3
EcoPower 403 18,5 | 3x400V 50 Hz 3x400V 50/60Hz (18,5 kW 3x 38 Amp 37 Amp 3
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2.3 Postup instalace
Krok 1: Upevnéte zakladni desku pomoci 4 Sroubii na elektrickou skfifiku motoru.
Krok 2: Umistéte pohon na zakladni desku a upevnéte jej pomoci 4 Sroubi.

Krok 3: Dokoncete instalaci.

Krok 1

2.4 Kroky zapojeni a bezpecnostni opati‘eni
2.4.1 Kroky zapojeni

(1) Vysroubujte Srouby na ovladacim panelu, odpojte kabel vedouci k tlag¢itkim
a sundejte kryt. (Davejte pozor, abyste neposkodili kabel vedouci k tla¢itkiim.)

Vysroubujte Sest Sroubil krytu
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(2) Jednotlivé kabely jsou pfivedeny pies vodotésné vyvodky vespod skiinky
a pripojeny k pfislusnym svorkam.

Hlavni svorky

Vodotésna vyvodka Vstupni stf{davy kabel

Vystupni stfidavy kabel

Sundejte kryt a pfipojte vstupn{ a vystupni kabel
(Poznémka: PFi sund4véni krytu dévejte pozor, abyste nepodkodili kabel vedouct k tlacitkiim)

(3) Ptipojte kabel vedouci k tla¢itkiim, nasad’te kryt a upevnéte jej pomoci Sroubi.

Vstupni stfdavy kabel

Vystupni stfidavy kabel

Pripojeni kabelu vedouci k tlacitkiim, upevnéni krytu

2.4.2 Zvlastni poznamky

(D Pii sundavani krytu davejte pozor, abyste neposkodili kabel vedouci k tlagitkiim.
@ Dévejte pozor, abyste zapojili kabely spravng.

() Pied upevnénim krytu nezapometite pripojit zpét kabel vedouci k tla¢itkiim.
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2.5 Schéma zapojeni svorek hlavnich a ovladacich obvodu

R
Napéti motor 3 x 400 V
3x400 V 8
T
o o Pohon ¢erpadla
EcoPower
400, 401, 402
s, M1
Digitalni vstup 1 *TA-TB Normal
zapinaci kontakt
Digitlni vstup 1 M2 P
pro plovak nebo
tlakovy spina¢ na *TBV'TC'Normal
natoku ¢erpadla vypinaci kontakt
————————0 COM
MO1
T *DC48V/S0mA
MCM
24V Fazovy vodi¢ napajeni 24 V
Maximum 100 mA
COMQ Uzemiiovaci vodi¢ napajeni 24 V
Maximum 100 mA
Poznamka:

 Svorky: © svorky hlavnich obvodii, o svorky ovladacich obvodii.
@) Pti odpojovani dévejte pozor, abyste neposkodili kabel vedouci k tlagitkGim.
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2.6 Popis ovladacich svorek

2.6.1 Ovladaci svorky

signalni svorky:

‘ M1 ‘ M2 ‘com‘com‘uv‘ S+ ‘ s- ‘

‘MO1‘MCM‘ Al ‘ A2 ‘ VO ‘GND‘GND‘

Ovladaci svorky reléové svorky:

‘TA|TB|TC‘

2.6.2 Popis ovladacich svorek

Oznaceni svorky Popis svorky Technicky popis
Svorka multifunkéniho | 1. Odd&lovaci jednosmérny vstup optického vazebniho
digitalniho vstupu prvku
M1~M2 napf. pro ochranu proti | 2. Aktivovan, kdyz je pfipojen k uzemnéni GND.
chodu nasucho -plovak | Deaktivovén, kdyz je odpojen
v akumulaci nebo tlakovy| 3. Rozsah vstupniho napéti: 9~36 V DC
snimac na sani Cerpadla | 4. Vstupni impedance: 3,3 kQ
All Svorkaranalogového 1. Rozsah vstupniho napéti: 0~10 V DC nebo
vystupu 1 0/4~20 mA, v zavislosti na parametru.
V¥stupu 2 p; pro p y p
VO Analogové 4~13 V (nastavitelné), £5 %
referenéni napéti maximélni vystupni proud 50 mA
Analogova uzemnovaci . , .
GND VO referen¢ni nulovy potencial
svorka
TA~TB: zapinaci kontakty
Reléovy vystup TB~TC: vypinaci kontakty
TA/TB/TC pro exte,mi pf??os, Zatizitelnost kontakti:
chybovych hlaSeni | AC 250V / 3A / zapinaci kontakty
AC 250V / 3A / vypinaci kontakty
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Oznadeni svorky Popis svorky Technicky popis

o Zajisténi napéjeni +24 V pro vnéjsi zafizeni.
24V Napdjeni +24 Vpro | Maximélni vistupni proud 100 mA. Obvykle
vnejsi zarizent se pouziva jako digitalni vstupni pracovni
napajeni a napajeni vnéjsich snimact

Napajeci obecna Zajisténi napajeci obecné svorky +24 V pro
COM o
svorka +24 V vnéjsi zatizeni
S+ Svorka standardu Rozhrani standardu sériové komunikace RS485.
sériové komunikace | Pouzijte krouceny dvouZilovy nebo stinény
S- RS485 kabel

2.7 Zapojeni snimacu

2.7.1 Popis svorek

@ VO ---Napéjeci svorka vysilaciho tlakoméru (nastavitelné vystupni napéti)
@) 24V ---Napajeci svorka vysilace tlaku

(3 All, AI2 ---Vstupni svorka analogového signalu 0~10 V nebo 4~20 mA
@ GND ---Uzemnéni napajeni VO

® COM ---Uzemnéni napajeni 24 V

2.7.2 Schéma zapojeni

Pohon Ize piipojit k vysilacimu tlakoméru a vysilaci tlaku. Zapojeni proved'te podle
nize uvedenych schémat zapojeni:
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@ Vysilaci tlakomér: pracovni napéti 4~13 V DC, vystup 0~10 V DC.
Metoda zapojeni je znazornéna nize.

‘ M1 | M2 |cow||cow||24v| s+

= |

‘MO1 Mcm| At | A2 | vo [eND GND‘

| |

Schéma zapojeni vysilaciho tlakoméru

@ Vysila¢ tlaku 24 V: rozsah pracovniho napéti 10~30 V DC, vystup 4~20 mA.

=]

‘ M1 | M2 |COM|COM|24V| S+
—

‘MO1|MCM| Al | Al2 | VO |GND|GND‘

cerny Cerveny

Vysilaé tlaku

Schéma zapojeni dvouvodicového vysilace tlaku - pro snima¢ dodavany v sadé s pohonem

Pozniamka:

Pokud je pohon cerpadel EcoPower 400 dodan v sadg, tak je vybaven vyhrazenymi snimaci.
Pak je Cerveny vodi¢ snimace pfipojeny ke svorce 24 V a Cerny vodi¢ piipojeny ke svorce
A/1. Metody pro zapojeni jinych snimact a nastaveni pfislusnych parametrii jsou uvedeny dale.

M1 | M2 [COM|COM| 24V | s+ S-

MO1|MCM| Al1l | Al2 | VO |GND | GND

| [
Vysilaé tlaku

Schéma zapojeni tiivodi¢ového vysilace tlaku
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® Vysilag tlaku 10 V: rozsah pracovniho napéti 10 V DC, vystup 4~20 mA.

M1 | M2 |[COM|COM| 24V | s+ S-

MO1 {MCM| Al1 | Al2 | VO |GND | GND

IF

Vysilaé tlaku

Schéma zapojeni tiivodi¢ového vysilace tlaku

2.8 Propojovaci miistky ovladaciho panelu

Existuji 3 sady propojovacich mistku, jejichZ volba je nasledujici:

Muiistek Poloha Poloha
N . Popis funkce . Popis funkce
¢. miistku miistku
Standard sériové Standard sériové komunikace
komunikace RS485 je RS485 neni ptipojen ke
ptipojen ke koncovému koncovému odporu. Pouzijte
JP1 1-2 e 2-3 s o .
odporu. Pouzijte svorky vnitini zafizeni v rezimu vice
v rezimu vice pohonit pohonti
Svorka GND je Svorka GND neni
JP2 1-2 pripojena k uzemnéni 2-3 pfipojena k uzemnéni
Svorka GND je Svorka GND neni
IP2 1-2 pfipojena k uzemnéni 2-3 pfipojena k uzemnéni
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2.9 Rozsirovaci deska

Tento pohon mize byt vybaven rozSifovaci deskou. Rozsifovaci deska obsahuje
rozhrani RS485. Rozsifovaci rozhrani RS485 neni zavislé na standardnim rozhrani
RS485 v ovladacim panelu a tato rozhrani se navzdjem neovlivituji. Zvolenim
prislusného nastaveni parametrt lze zajistit, aby standardni rozhrani RS485
a rozSifovaci rozhrani RS485 pracovala soucasné jako pomocna rozhrani. Také
Ize provést nastaveni tak, aby bylo jedno rozhrani hostitelské a druhé pomocné.
Ptipady pouziti jsou uvedeny v kapitole 7.4.

Popis svorek rozsitovaci desky je uveden v nasledujici tabulce:

Oznaceni svorky

Popis svorky

Technicky popis

485A/485B

Komunikac¢ni port

roz§ifovaciho rozhrani RS485

Komunikacni port RS485. Pouzijte krouceny
dvouzilovy nebo stinény kabel.

CGND

Uzemiovaci svorka RS485

RS485 pripojené k uzemnéni. Pokud neni
ptipojené, muze zistat volné neptipojené.

Rozsifovaci deska obsahuje jeden propojovaci mustek. Popis vybéru piislusného
mistku je uveden v nasledujici tabulce:

Muistek | Poloh: Poloh:
uvs € (: ona Popis funkce (: ona Popis funkce
¢. mistku mistku
Standard sériové Standard sériové
komunikace RS485 je komunikace RS485 neni
J1 1-2 pfipojen ke koncovému 2~3 pripojen ke kgn(fovgn}ur
odporu a pouZiva svorky odporu a pouziva vnitini
v reimu vice pohonti zafizeni v rezimu vice
pohont

Poznamky: V nasledujicich kapitolach oznacuje zkratka RS1 standardni rozhrani
RS485 a zkratka RS2 rozsifovaci rozhrani RS485.
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Kapitola 3 Rychlé nastaveni

Nastaveni proved’te podle nasledujicich kroku
Krok 1: Nastavte rozsah a typ snimace
F0.08 = 10,0 Rozsah snimace

F0.09 = 0 Volba kanalu zpétné vazby snimace (0: kanal AIl, 1: kanal AI2, 2: max
(AIl, AI2))

F2.00 = 10,0 Provozni napéti snimace

F2.01=11 Typ snimace (All, AI2 vychozi pro proudovou zpétnou vazbu)

Krok 2: Ovéite smér ota¢eni motoru

Spust'te ¢erpadlo na kratkou dobu a sledujte smér otaceni. V piipadé potieby muzete
zménit smér ota¢eni dvéma nize uvedenymi zptsoby:

(D Odpojte napajeni a zkontrolujte, Ze je displej vypnuty. Vyméiite navzajem dvé
libovolné faze z fazi U/V/W.

@ Zastavte pohon a zméte F0.02.

Krok 3: Nastavte zobrazeny tlak

Existuji tfi zpuisoby nastaveni zobrazeného a aktualniho tlaku:

(D Kdyz je tlak ustaleny, nastavte F2.06 v rozsahu 0,5 bar.

@ Pokud je tlak pohonu mirné vyssi, snizte rozsah snimace (F0.08) a naopak.

® Nastavte parametry: F2.02~F2.05, podrobnosti jsou uvedeny v p¥irucce.
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Krok 4: Makro nastaveni

Pro rychlé nastaveni vaseho systému pouzijte nasledujici tabulku.

Detaily parametrii zménény

T té P t Popi
yp systému arametr automaticky opis
Samostatné F0.20=1 F0.06=1;F1.02=0; Aut. resetovani, aut. spousténi
Cerpadlo ’ F1.03=0;F2.07=8; F8.00=3 aktivni, podiizené RS485
Dva pohony, F0.20=2 F0.06=1;F1.02=1; Aut. resetovani, aut. spousténi
nadfizeny rezim : F1.03=1;F2.07=8; F8.00=6 aktivni, podiizené RS485
Tti pohony, F0.20=3 F0.06=1;F1.02=1; Aut. resetovani, aut. spousténi
nadfizeny rezim : F1.03 =2;F2.07=8; F8.00=6 aktivni, podfizené RS485
Ctyfi pohony, F0.20=4 F0.06=1;F1.02=1; Aut. resetovani, aut. spousténi
nadfizeny rezim ’ F1.03=3;F2.07=8; F8.00=6 aktivni, podtizené RS485
Pét pohonil, F0.20=5 F0.06=1;F1.02=1; Aut. resetovani, aut. spousténi
nadfizeny rezim : F1.03=4;F2.07=8; F8.00=6 aktivni, podfizené RS485
Sest pohont, F0.20=6 F0.06=1;F1.02=1; F8.00=6 Aut. resetovani, aut. spousténi
nadfizeny rezim : F1.03=5;F2.07=8,; aktivni, podtizené RS485
Jeden pohon, F0.20=7 F0.06=1;F1.02=0;F1.03=0; Aut. spousténi, RO1 ovlada
jedna sit’ . F2.07=8;F7.07=2; F8.00=3 cerpadlo
Nouzovy rezim | F0.20=9 | F2.07=5; F0.06=1; F8.00=3 Zména frekvenéniho zdroje
Sit’ pohonu, F0.20=11 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=1; Komunikaéni adresa pohonu
podiizeny €. 1 ' F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 nastavena na 1
" .. .. . Blokovany paralelni chod,
Sltv Poh(?nvu, F0.20=12 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=2; komunikadni adresa pohonu
podiizeny ¢. 2 F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 nastavena na 2
. . 1. . Blokovany paralelni chod,
Sltwp ohgn}l ? F0.20=13 F0'0572f FO'Oéilf Fl '0073’ komunikaéni adresa pohonu
podfizeny ¢. 3 F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 nastavena na 3
(o . 1. 4. Blokovany paralelni chod,
Sltwp oh(?nvu, F0.20=14 F0'0572’ FO.0671, F1'0074’ komunikac¢ni adresa pohonu
podfizeny ¢. 4 F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 nastavena na 4
Sif pohonu F0.05=2: F0.06=1: F1.00=5: Blokovany paralelni chod,
T F0.20=15 s e To g komunikaéni adresa pohonu
podiizeny & 5 F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 nastavena na 5
Neblokovany paralelni chod,
Nastaveni F0.20=0 | F0.06=0; F5.12=0;

aut. resetovani a aut. spousténi
neaktivni.
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Krok 5: Stisknéte tlacitko ,,P.SP/ENT* po dobu 2 sekund a podle potieby
nastavte tlak. Pak stisknéte tla¢itko RUN.

Pomocny pohon 2

Hlavni pohon Pomocny pohon 1
so0o coo coo
co00 coo 000
® — @ @ 5 © @ o
L A UL A UL LA
Signal tlaku Komunikace RS485
Nacrtek
Trifazové ~~
napéjeni T~
~ |
r\Tysﬁac_l R S T R S T R S T R S T R S T
| llakomer S+ S+ S S S S S S+
S- S- S- S- S- S- S- S-
IS
s
U VvV W U VvV W Uu VvV W U Vv w
Zvolte bud’
vysilaci tlakomér
nebo vysila¢
tlaku
Nadfizené
zafizeni
Pomocny pohon 2 Pomocny pohon 3 Pomocny pohon 4

Hlavni pohon Pomocny pohon 1
Schéma zapojeni svorek (maximalné 5 pomocnych pohonti)
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Poznamka:

Kapitola 4: Datovy doklad

,QO: Parametr lze zménit jak v pohotovostnim, tak v provoznim stavu.

@ Parametr nelze zménit v provoznim stavu.

,Q: Parametr je aktualni zjisténou a zaznamenanou hodnotou, kterou nelze zménit.

Po zapnuti pohonu je zobrazen pouze parametr, ktery je niz§i nebo roven trovni 1.
Nastavte F0.15=2 a stisknutim tlacitka ,,P.SP/ENT* proved’te potvrzeni. Nyni lze

zobrazit parametry dal$ich Grovni.

4.1 Parametry zobrazené v provoznim stavu

Poznamka: Pomoci tlacitka ,,SHIFT* 1ze pfepinat mezi parametry.

Zobrazeni Nazev Popis Jednotka | Poznamky
P Aktualni tlak Hodnota tlaku aktualniho provozu bar ©)
H Provozni frekvence Aktualni provozni frekvence Hz )
d Nastaveny tlak/teplota Nastaveny tlak/teplota bar/'C ©)
A Provozni proud Aktualni vystupni proud pohonu A ©)
4.2 Parametry zobrazené v zastaveném stavu
Poznamka: Pomoci tlacitka ,,SHIFT* 1ze pfepinat mezi parametry.
Zobrazeni Nazev Popis Jednotka | Poznamky
Hodnota tlaku aktualniho
P Aktualni tlak bar @)
provozu
d Nastaveny tlak/teplota Nastaveny tlak/teplota bar/C ©
Napéti DC sbérnice Hodnota napéti DC sbérnice \'% ©)
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4.3 Skupina spole¢nych parametri FO pro reZim jednoho pohonu

Funkee Popis Rozsah nastaveni | Jedn. | YYchozi| Uroveii | Proved. Poznimky
hodnota| zobraz. | zmény
Prednastaveny V rezimu vice pohont staci
F0.00 tlak Y 0,0~F0.08 bar 3,0 0 (@) nastavit pouze parametry
hlavniho pohonu.
Derivace Spusténi v pohotovostnim
F0.01 spoustéciho 0,0~F0.00 bar 0,3 0 O rezimu, kdyz tlak poklesne
tlaku pod ptednastaveny tlak
Smér 0: Donied Zménou tohoto parametru lze
F0.02 otaceni - opredu \ 0 0 [ zménit smér otaceni
motoru 1: Dozadu
Funkce ochrany proti
. ) zamrzani a proti rezavéni
0: Deaktivovand vlastniho Eerpadla.
Ochrana proti 1: Aktivovana Podrobnosti naleznete
F0.03 zamrzani (sekundy) \ 0 0 O v popisu F4.09~F4.11.
2: Aktivovana V rezimu vice ¢erpadel musi
(minuty) byt funkce ochrany proti
zamrzani nastavena
samostatné pro kazdy pohon.
e Cim je unik vody vétsi, tim
po.4 | Cinitel niku 0,0~100,0 \ 5.0 0 O |je cinitel vyssi.
vody
0: Spusténi/zastaveni
pomoci tlacitek
1: Spusténi/zastaveni
pomoci svorek
Volba 2: Spusténi/zastaveni
F0.05 signalu 03 \ 0 0 PY pomoci fizeni pfenosu
’ spusteni/ 3: Spusténi/zastaveni
P . v zavislosti na piivodnim
zastaveni tlaku vody. Poznamky:
V rezimu vice pohonti musi
byt tento parametr nastaven
na hodnotu 2
Volba 0: Deaktivovana
F0.06 |automatického 0~1 \ 0 0 0 1: Aktivovana (Poznamka:
spousténi Tato funkce je platna, kdyz

F0.05 = 0)
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Doba zpozdéni

Doba zpozdéni pied

F0.07 |automatického 0,0~100,0 s 5,0 automatickym spusténim
spousténi pii zapnuti napajeni
Rozsah R P
F0.08 p 0,0~200,0 bar 10,0 Maximalni rozsah snimace
snimace
Alla AI2 mohou byt
0: AIl pipojeny k vychozimu sni-
Volba kanalu | 1: AI2 maci libovolng. (Alla AI2
zpétné vazby | 2: Max (Al1,AI2) . predstavuji rezim proudové
Fo. 1cva > 2 o .
0.09 snimade 3: Min (AILAIR) Z}?etne \'/azby'nastarveny jako
v vychozi ve vyrobnim
4: Zpétna vazba zéivodg. Pokud pouzivate
komunikace napétovou zpétnou vazbu,
zméte nastaveni v F2.01.)
Kdyz je zpétnovazebni tlak
, vys$i nez tento nastaveny
Nastavend tlak, je generovan alarm a po
hodnota dobé zpozdéni 0,1 s dojde
F0.10 alam}u F0.00~F0.08 bar 8,0 k zastaveni. Kdyz se tlak
vysokého vrati k normalni hodnoté
tlaku a uplyne doba zpozdéni
pro resetovani, porucha
automaticky zmizi.
Kdyz je zpétnovazebni tlak
niz§i nez tento nastaveny
tlak, je generovan alarm
Nastavend a po uplynuti zp(?zdenl
alarmu nastavené¢ho v F4.09
hodnota doide k zast { Tat
FO.11 alarmu 0,0~F4.01 bar | 0,0 ojce k zastavenl. fato
s funkce neni aktivni, kdyZ je
nizkého 9
nastavena hodnota 0. Kdyz
tlaku fr o
se tlak vrati k normalni
hodnoté a uplyne doba
zpozdéni pro resetovani,
porucha automaticky zmizi.
Tlak privodu Tato funkce plati, kdyz
F0.12 vody prq 0,0~F0.08 bar 3,2 F0.05 = 3. Pohon se spusti,
zastaveni ~ X .
kdyz zpétnovazebni tlak
ptivodu vody je niz§i nez
Tlak pivodu 1i(j).lv}. Pv(ihon se Eas'tzvi(’
F0.13 | vody pro 0,0~F0.12 bar | 3,0 cyz zpstnovazebnl Ua
it ptivodu vody je vyssi nebo
spusténi

roven FO0.12.
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Tento parametr piedstavuje
16bitové binarni ¢islo. Bity
0 az 15 odpovidaji
piislusnym skupindm
parametrti FO az FF16.
Kdyz je bit nastaven na 1,
pfislusna skupina
parametru je skryta, kdyz je
Zobrazené bit nastaven na 0, prislusna
F0.14 | parametry na 0000~FFFF 0000 skupina parametrd je
wrivatelské zobrazena. Nicméné
Grovni skupiny parametri FO, FD
a FE budou vzdy zobrazeny
bez ohledu na nastaveni
piislusnych biti 0 nebo 1.
Podrobnosti naleznete
v popisu parametra.
3: Parametry vyrobce
Nastaveni pohonu
Grovné 2: Parametry vyrobce
F0.15 , 0~FD.05 1 gerpadla
zobrazeni
. 1: Parametry dealera
parametri 0: Parametry uzivatele
Cislo Vyrobek pfeddefinovany
F0.16 . ;
vyrobku vyrobcem
Verze Tento popis je platny pouze
F0.17 softwaru 3,00~3,99 pro tuto verzi softwaru.
F0.18 Doba 0,1~800,0 5,0 Lisi se od rozsahu napéjeni
zrychlovani
F0.19 ZPOEZE:@“{ 0,1~800,0 4,0 Lisi se od rozsahu napéjeni
Makro Viz rychlé nastaveni
F0.20 funkce 0~15 0 (Kapitola 3)
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4.4 Skupina spole¢nych parametri F1 pro reZim vice pohonu

Funkce Popis Rozsah nastaveni | Jedn. VeI | DiRove P“’Yed' Poznamky
hodnota| Zzobraz. | zmény
Komunika¢ni 1-5 jsou adresy pomocnych
F1.00 adresa 1247 \ 1 1 o pohoni. Adresa hlavniho
mistniho pohonu miize mit jakékoli
pohonu jiné hodnoty.
F1.01 Rezerva \ \ \ 1 (@] \
0: RS1, RS2 slouzi jako
spole¢né podfizené stanice
pro komunikaci Modbus
Volba 1: RS1 slouz jako hlavni
rezimu . ¥
e, pohon pro vice ¢erpadel,
F1.02 | komunikaéni 0-2 \ 0 1 O |RS2 slous jako podFizena
site stanice
2: RS2 slouzi jako hlavni
pohon pro vice erpadel,
RS1 slouzi jako podfizena
stanice
0: Zrudeni funkce ovladani
pomocnych pohont hlavnim
pohonem. Poznamka: Tento
" parametr slouzi pouze jako
Pocet’ frekvencni zdroj PID a je
pomocnych o
F1.03 pohont 0~5 Sada 0 1 le) E?sta\{en pouze v rezimu )
avniho pohonu v rozhrani
RS485. Tento parametr musi
byt nastaven pfedem, kdyz
je pomocny pohon pouzivan
jako zalozni hlavni pohon.
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Funkce

Popis

Rozsah nastaveni

Jedn.

Vychozi
hodnota

Uroveit
zobraz.

Proved.
zmény

PoznamKky

F1.04

Zalozni
nastaveni
hlavniho

pohonu

Jednotky :
Zalozni hlavni
pohon

Desitky:
Casovaci rezim
otaceni

Sta: rezim
stejnych otacek
vice Cerpadel
Tisice: Volba
zpozdéni doplito-
vacich ¢erpadel

0001

Jednotky: (Podporuje pouze
standardni rozhrani RS485
jako zaloZni hlavni pohon)
0: Vypina tuto funkei

1: Zalozni hlavni pohon
aktivovan, viz popis
Desitky: Casovaci rezim
otaceni

0: Otaceni s casovym
intervalem pii zapnuti

1: Otaceni s casovym
intervalem pii provozu

(s vyjimkou pohotovostniho
rezimu)

Sta: Online provozni rezim
0: Rezim pieplnéni

1: Rovnomémé rozdéleni
provozni frekvence
jednotlivych ¢erpadel
Tisice: Volba zpozdéni
dopliovaciho ¢erpadla

0: Zpozdéni dopliiovaciho
Cerpadla je platné

1: Zadna funkce zpozdéni

F1.05

Doba
stfidani

0~3600

120

Doba stiidani hlavniho
pohonu a pomocného
pohonu. 0: Zru$eni funkce
stiidani hlavniho pohonu
a pomocného pohonu.

F1.06

Nastaveni
adresy
malého
Cerpadla

0~10

Neplati, kdyz je tato adresa
vetsi nez pocet pomocnych
pohonti. 0 znamena, ze hlavni
pohon je malé cerpadlo.

F1.07

Doba zpozdéni
dopliiovacich
Cerpadel

0,0~100,0

5,0

Znamena dobu zpozdéni
dopliovacich ¢erpadel,
kdyz tlak neni dostate¢ny.
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4.5 Skupina ladicich parametria F2

Vvchozi | T .
Funkce Popis Rozsah nastaveni | Jedn. |, oo oot oyel Proyed. PoznamKky
hodnota | zobraz. | zmény
Nastaveni Plati pro nastaveni VO
F2.00 napéti 4,0~13,0 v 10,0 0 le) vystupu napajeciho napéti
snimace snimace
Jednotky: Nastaveni
All
Nastaveni |0: Nap&tové zp&tnd
proudové vazba
1: Proudova zpétna , ; .
F2.01 nebo vazba \ 1 0 o chh021 nastaveni All a AI2
’ napétové | Desitky: Nastaveni je proudova zpétna vazba
o2 Al2
zp&tné vazby |o. Napéfova zpdtnd
pro All, AI2 |vazba
1: Proudova zpétna
vazba
Spodni limit Pouziva se pro zménu
F2.02 vstupu All 0,00~F2.03 VimA| 4,00 0 o horniho/spodniho limitu
All(pti zméné F2.00 nebo
Horni limit F2.01 se tento parametr
F2.03 vstupu Al F2.02~22,00 |V/mA| 20,00 0 O |zméni automaticky)
Spodni limit Pouziva se pro zménu
F2.04 vstupu AI2 0.0~F2.05 VimA| 4,00 0 o horniho/spodniho limitu
AI2(pti zméné F2.00 nebo
Horni limit F2.01 se tento parametr
F2.05 vstupu AL2 F2.04~22,00 |V/mA| 20,00 0 O |zméni automaticky)
Korekéni Pouziva se pro pohon
hodnota bar R k opravé zobrazeného tlaku
F2.06 tlaku 0,0~F0.08 0 o a odpovida hodnotam
tlakoméru. Viz popis.
0: Nahoru/dolti pro
digitalni nastaveni
1: Rezerva
20 All Zvolte 8 pro hlavni pohon
3: A2 .
Volba P Zvolte 9 pro pomocné
. |5: Nouzovy piivod
F2.07 | frekvenéniho vod \ 8 1 ° pohony
zdroje 4 Zvolte 5 pro nouzovy piivod
8: PID vod
9: Nastaveni Y
pomoci
komunikace
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Vychozi | Uroveii | Proved.
Funkce Popis Rozsah nastaveni | Jedn. |\ Vo oo | Droven roye Poznamky
hodnota | zobraz. | zmény
Horni limit Horni limi i
F2.08 provozni F2.10~F2.09 | Hz | 50,00 o . °lim it plr:’v"zm
frekvence rekvence pohonu
Maximalni
F2.09 vystupni 10,00~60,0 Hz | 50,00 [
frekvence
Spodni limit
F2.10 provozni 0,00~F2.08 Hz 0,00 [}
frekvence
0: Provoz
Volby pti |V zavislosti na
dosazeni |spodni limitni
F2.11 | spodni limitni | frekvenci \ 2 °
frekvence |l: Zastaveni
2: Pohotovost
1
Nastaveni
Nastaveni podle Zménou této hodnoty lze
F2.12 nosné 1,0~15,0 kHz | typu O  [nastavit hluk motoru
frekvence satizeni
0: Trvaly provoz
Rezi po zgpnuti V automatickém provozu
F2.13 ¢AMm - napéjeni \ 1 O |je ventilator ovladan
Provozu 11: Automaticky teplotou
ventilatoru provoz
0: Zastaveni
F2.14 Volba rezimu VdUSIedklf \ 0 ° Volba rezimu zastaveni
: zastaveni | ZPomaleni L pohonu
1: Automatické
zastaveni
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4.6 Skupina parametri F3 pro PID a pohotovostni rezim

- ; Vychozi | Uroveii | Proved. ;
Funkce opis Rozsah nastaveni | Jedn. |, "o oo | g zmény Poznamky
Cim vyssi hodnota
parametru, tim rychlejsi
odezva vodniho tlakového
systému. Ale pokud bude
Proporcionalni nastavena piili§ vysoka
F3.00 sesileni 0,00~200,0 % 5,00 1 O o dnota, systém bude
oscilovat. Hodnota musi byt
nastavena v zavislosti na
piislusném vodovodnim
systému.
F3.01 | Integratni 0,01~90,00 s | 050 1 o)
doba
paop | Derivacn 0,00~10,00 0,002 | 2
. doba U S ’ o
Vzorkovaci
F3.03 interval 0,00~10,00 s 0,001 1 @)
Limit
F3.04 |odchylky PID 0,0~100,0 % 0,3 1 e)
regulace
0: Nastaveni tlacitky
Volba 1: Nastaveni pomoci AIl
F3.05 nastaveni 0~4 \ 0 1 o 2: Nastaveni pomoci AI2
PID zdroje 3: Nastaveni pomoci LCD
4: Nastaveni pomoci
komunikace

_34_



http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/

Vychozi

Uroveii

Proved.

Funkce Popis Rozsah nastaveni | Jedn. etttz | Zmty Poznamky
Jednotky Jednotky:
0: Pozitivni 1. Pozitivni regulace: Kdyz je
1: Negativni zpétnovazebni signal vyssi
Desitky: nez signal nastaveni PID,
0: Zobrazeny tlak vystupni frekvence se snizuje.
»d Kdyz je zpétnovazebni signal
1: Zobrazena niz§i nez signal nastaveni
teplota ,,c* PID, vystupni frekvence se
Volba Sta: zvysuje.
F3.06 vystupni  |0: Zapnuti \ 000 1 le) 2. Negativni regulace: Kdyz
charakteristiky | vzorkovani je zpétnovazebni signal vyssi
PID pohotovostni nez signal nastaveni PID,
frekvence vystupni frekvence se
1: Vypnuti zvysuje. Kdyz je
vzorkovani zpétnovazebni signal nizsi
pohotovostni nez signal nastaveni PID,
frekvence vystupni frekvence se snizuje.
Kdyz provozni frekvence
dosahne horni limit nastaveny
v F2.06 a pokud po uplynuti
této doby detekce je hodnota
zpétné vazby PID stale 0, je
Doba generovana porucha
zpétné pieruseného vedeni zpétné
F3.07 vazby PID 0.0~100.0 s 1.0 1 o vazby. Tato funkce neni
pro detekci ’ ’ aktivni, kdyZ je nastavena
poruchy hodnota 0. Kdyz kterékoli ze
preruseného zafizeni dosahne maximalni
vedeni provozni frekvence, hlavni

pohon bude generovat poruchu
bez ohledu na to, zda hlavni
pohon dosahl nebo nedosahl
maximalni provozni frekvence.
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Vychozi | Uroveii | Provedeni
Funkce Popis Rozsah nastaveni | Jedn. | podnota | zobrazeni| zmény Poznimky
Pohotovostni rezim 1: Vy-
hodnoceni tlaku, frekvence,
¢asovani pohotovostniho
rezimu, funkce frekvence
pohotovostniho rezimu
. [ a platnost doby.
0: Deaktlvovan,a P(}))hotovosmi ryeiim 2: Podle
lzf ohotovostni nastaveni F3.17, je funkce
rezim 1 pohotovostniho rezimu
Volba |2: Pohotovostni realizovana automaticky.
F3.08 pohotovostni. |rezim 2 \ 4 1 o |Pohotovostni rezim 3:
funkee PID 3. pohotovostni Realizace funkce nuceného
rezim 3 pohotovostniho rezimu, kdyz
4: Pohotovostni tlak a frekvence spliuji
rezim 4 podminku pohotovostniho
reZimu.
Pohotovostni rezim 4:
Autoadaptivni pohotovostni
rezim, vyzaduje
10-20nasobny detekéni
proces pohotovostniho
rezimu.
Zpozdéni
F3.00 | spousteniPD | 0,0-1200 s | 30 1 o |Zpozdéni detekee spousténi
7 klidového PI D z klidového rezimu
rezimu
Pokud je pohotovostni rezim
zpozdény nebo nemiize byt
Zpordeni aktivovany pfi malém‘odbéru
F3.10 detekee 0.0~120.0 . 50 | o vody, tl.ltO hodnotu smite“
’ hotovostniho ’ > ’ Pokud je pohotovostni rezim
L PID v piedstihu nebo se Casto
rezmu zapina a vypina, tuto hodnotu
zvyste.
Kdyz je zpétnovazebni tlak
Tlak odchylky v rozsahu odrchylkz
F3.11 pohotovostniho 0,0~120,0 bar 0.1 1 O pohotovostn}ho Vr'emmu,
re¥imu PID pohotyovostm rezim se
spusti.
Pridrzna PID pracuje s piidrznou
frekvenci pohotovostniho
F3.12 p;:;‘;zz‘;;; | 000-F3I3 | Hz | 2000 |1 O rezimu Po uplynuti doby
re¥imu PID pro vstup do pohotovosmlho
rezimu do né&j PID vstoupi.

_36_



http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/

Funkce Popis Rozsah nastaveni | Jedn. Ve Wikoxet P“’Ye‘" PoznamKky
hodnota| zobraz. | zmény
Frekvence Systém vyhodnocuje, zda
detekee frekvence spliiuje podminku
F3.13 pohotovostniho F3.12~F2.08 Hz | 20.00 1 O |funkce pohotovostniho
rezimu rezimu
Itlocrinota Minimalni hodnota
zpétné vazby o i
F3.14 L 0~1.00 v 0.03 1 O  |vzorkovani v systému.
odpojené ’ P .
Vyhodnoceni v zavislosti
detekce .
na napéti.
Priristek V piipadé pouziti
nastaveny pohotovostniho rezimu 3 se
F3.15 \4 1,0~12,0 % 1.0 1 O |nastavuje pevny prirtistek
POhOtf)VOS'Iﬁm tlaku v daném rozsahu
rezimu 3: nastaveni.
Frekvence Pouziva se v rezimu
pro polovi¢ni prameérné délici frekvence.
pratok Je to hodnota frekvence, pfi
Cerpadla které erpadlo dosahuje
(Cerpané Hz polovi¢niho pratoku
F3.16 prutocné 5,00~100,00 (%) 30.00 1 o (Poznamky: Parametr je
mnozstvi znovu pouzit pro malé
mezi malym Cerpadlo slouzici jako
a velkym pruto¢né procento pro mala
Cerpadlem) Cerpadla a velka Cerpadla)
Pomér Cim vy3si hodnota nastaveni,
F3.17 klidového 1~100 \ 3 1 O |tim rychlejsi vstup do
rezimu pohonu klidového rezimu
Proporcionalni
F3.09 | leni 2 0,00~200,0 % | 5.00 2 O |F3.19 a F3.20 pouzijte, kdy?
je odchylka nastaveni zpétné
vazby vétsi nez 60 %. F3.00
a F3.01 pouzijte, kdyz je
Integracni mensi nez 30 %. Kdyz je
F3.20 doba 2 0,01~90,00 s | 100 2 O |odchylka mezi 30 a 60 %,
pouzijte linearni tsek.
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4.7 Skupina parametri F4 pro ochranu ¢erpadla

Funkece Popis Rozsah . Tihin Vychozi | Uroven Proyed. Poznimky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
0: Deaktivovana
1: Aktivovana Vyhodnoceni
podle frekvence, tlaku
. a proudu
Ochrana proti . . .
2: Aktivovana Vyhodnoceni
F4.00 nedosctlatku 0~3 \ 2 0 (@) podle vistupniho tlaku
vody 3: Aktivovana Vyhodnoceni
podle vstupniho tlaku
(na ptivodu musi byt
nainstalovan snimac)
}];lfinm:i K vyhodnoceni nedostatku
odnota . N
F4.01 detekce 0.0~F0.08 | bar | 05 0 o | vodydojde kdyzbude
dostatku zpétnovazebni tlak nizsi nez
nedosta tato hodnota
vody
Plati, pouze kdyz F4.00 = 1.
Porovnavaci frekvence
Frekvence i
k vyhodnoceni, zda se
detekce .
b vyskytuje nedostatek vody.
F4.02 ochrany 0~50,00 Hz 48.00 0 ¢ Kdyz je provozni frekvence
proti vy$§i nez tato frekvence, je tato
nedostatku . .
i skute¢nost vyhodnocena jako
vody. nedostatek vody.
Doba
detekce Kdyz je splnéna podminka
ochrany nedostatku vody, je po
F4.03 proti 0,0~200,0 S 15.0 0 o uplynuti této doby generovana
nedostatku porucha nedostatku vody.
vody
Aktualni
pmcfnig Plati, pouze kdy# F4.00 = 1.
detekee Procentni hodnota jmenovitého
F4.04 ochrany 0~100,0 V| 400 0 O | proudumotoru. Kdyz je
proti provozni proud nizs$i nez tento
proud, je to vyhodnoceno jako
nedostatku
nedostatek vody.
vody

_38_



http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/

Funkee Popis Rozsah ) Jedn. Vychozi | Uroven Prot'ed. Poznamky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
Zpozdéni .
automatického 0: pouzijte F4.07 a F4.08
Lo 1 Ani h
F4.05 | Tesetovani | o 9999 min | 15 0 o | Proresclovamporuety
ochrany proti nedostatku vody, pokud neni
nedostatku nastavena hodnota 0
vody
Kdyz je generovana porucha
nedostatku vody a uplyne doba
nastavend v F4.05, pohon se
Doby automaticky resetuje a spousti.
automatického Doby resetovani jsou omezeny
resetovani v F4.05. Kdyz je dosazena
F4.06 | ochrany proti 0~9999 \ 3 0 o L L
doba resetovani, nemize byt
nedostatku ha ned 1 vod
vody porucha nedostatku vody
vymazana automaticky.
Ruénim stisknutim REST tuto
poruchu resetujte. 9999 muze
resetovat poruchu neomezené
Pokud systém generuje
Tlak i poruchu nedostatku vody
obnoveni (E027), kdy? detekeni tlak
F4.07 pfl'vodni 0~F0.00 bar 1.0 0 O > ; y: )
vody pohonu je vyssi nebo roven
nastavenému detekénimu
tlaku pfivodni vody a kdyz je
doba delsi nez detekéni doba
ptivodni vody, bude systém
Detekéni resetovat E027. To plati pro
F4.08 doba 0-600.0 200 0 o systém tlakovani piivodu
’ obnovy ’ s ’ vody. Toto je hodnota tlaku
piivodni vystupni vody
vody
Doba
zpozdéni Doba zpozdéni alarmu tlaku
F4.09 alarmu 0,0~120,0 s 3.0 0 O vody a alarmu poruchy
abnormalniho
tlaku
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Rozsah

Vychozi

Uroveii

Proved.

Funkce Popis Jedn. M PoznamKky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
Provozni
F4.10 f;ek"e““ G| 00-3000 | Hz | 10.00 0 O | Jednotky &asu funkce ochrany
ochrany proti proti zamrzani a ochrany proti
zamrz'am rezivéni mohou byt sekundy
Provozni dObfi . nebo minuty, viz nastaveni
F4.11 ochrany proti 0~65500 s/min 60 0 ©) F0.03. KdyZ je nastaveni
zamrzéni intervalu 0, je provoz vzdy
PFOVOZHI realizovan s provozni frekvenci
F4.12 interval | 065500 | s/min | 300 0 O | ochrany proti zamrzani.
ochrany proti
zamrzani
i PID provadi spousténi
Nastaveni z klidového rezimu, kdyz je
rXChl(t’IStL tlak niz$i nez nastaveny tlak
zmény tlaku hlost zmeny klesaiicih
F4.13 v, 0"80,0 % 0 1 o arychnlost zmeny Klesajicino
pro s'pous,tem ° tlaku je vyssi nez nastavena
z kll(}oveho hodnota a neni nizs§i nez
rezimu hodnota pro spousténi
z klidového rezimu.
Zrychleni zmény tlaku, tj.
Nastaveni opétovné spusténi mefice
ptirastku nedostatku vody, kdyz je
proudu g o rychlost zmény vys$§i nez
F4.14 ochrany proti 0~80,0 % 300 ! © nastavena hodnota. Tato
nedostatku funkce mtze zpozdit dobu
vody generovani poruch nedostatku
vody.
Provozni frekvence vsech
pohonil v systému je vyssi
w nebo rovna F4.02 a tlak je nizsi
Detekéni neZ spoustéci tlak.
F4.15 doba 0~1000 s 0 1 O | Pouplynuti doby F4.15
praskly({h generuje pohon poruchu E030.
potrubf ,,0°: Detekee prasklych potrubi

neni aktivni.
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4.8 Skupina parametri F5 pro motor

Funkce Popis 30D . [Jedn. VA ] itorcd Prmv/ed. Poznamky
nastaveni hodnota zobraz. | zmeény
Jmenovity Vychozi
F5.00 vykon 0.4~110.0 | kW hodnota 0 ° Nastavte podle $titku motoru.
motoru ’ ’ prislusného
motoru
Jmenovita
F5.01 frekvence | 0,01~F2.08 | Hz 50,00 Hz 0 [ J Nastavte podle $titku motoru.
motoru
Vychozi
Jmenovité hodnota wr
F5.02 otacky 0~36000 |ot/min prislugného 0 ) Nastavte podle §titku motoru.
motoru motoru
. Vychozi
Jmenovité hodnot
F5.03 napéti 0~480 \Y ‘,0 130 ,a 0 ° Nastavte podle §titku motoru.
motoru pfislusného
motoru
Jmenovity wr
F5.04 proud 0,1~200,0 A 0 0 Y Nastavte podle $titku motoru.
motoru
Volbou hodnoty 1 aktivujte
funkci automatického
resetovani poruchy. Pokud
Volba se vyskytne porucha béhem
tomatickéh provozu, bude provedeno
ALOMANCKENO) 0. peakivovand automatické resetovani
F5.12 resetovani | ;. ... , \ 1 0 O ; .
oruchy / 1: Aktivovana poruchy po uplynuti deseti
Iz,y strahy sekund. (Poznamky: Kdyz

poruchy nedostatku vody
a poruchy odpojeni splni
podminky pro resetovani,
spusti se ¢asovani (10 s).
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4.9 Skupina parametri F6 pro ochrany a poruchy

Tt Popis Rozsah | Jedn. Vychozi| Uroven Prmv/ed. Poznamky
nastaveni hodnota| zobraz. | zmény
0: Bez ochrany
1: oby¢ejny motor
Volby (s kompenzaci nizkych
F6.00 nadproudove 0-2 \ 1 1 o otk )
ochrany motoru 2: motor s proménnou
frekvenci
(bez kompenzace nizkych
otacek)
5 Procentni hodnota
Proud nadproudové
F6.01 Ocuhrany fnot‘oruv 20,0~1200 | % | 100.0 1 O | vztazena k jmenovitému
proudu motoru
Volby 0: Vzdy aktivovana
F6.02 automatického 0~1 \ 1 1 @] 1: Deaktivovana pfi
omezeni proudu konstantnich otackach
Volby ochrany
F6.03 proti ztraté \ 1 1 ©)
vstupnich fazi
Volby ochrany 0: Deaktivovana
F6.04 proti ztraté 1: Aktivovani \ 1 1 O Parametr ochrany motoru
vystupnich fazi
F6.05 Ochrvanav Proti \ 0 | o
piepéti
Napéti ochrany Procentni hodnota
F6.06 proti ptepéti 110~150 % 130 1 O | vetazend k standardnimu
napéti sbérnice motoru
Uroveii
F6.07 automatického 50~200 % 140 1 ©)
omezeni proudu
0 ~ OxFFFF
BIT 0: Nastaveni frekvence
BIT 1: Napéti sbérnice
BIT 2: Stav vstupnich svorek
BIT 3: Stav vystupnich
0x0000 svorek
Volby zobrazeni BIT 4: Nastavena hodnota
F6.08 zastaveného stavu - \ | 0x0032 1 O |rp
0x3FFF

BIT 5: Hodnota zpétné vazby
PID

BIT 6: Analogova hodnota
AIl

BIT 7: Analogova hodnota
A2
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Rozsah

Vychozi

Urovei

Proved.

Funkee Popis nastaveni Jedn. hodnota| zobraz. | zmény Poznimky
Rychlost snizeni
F6.09 | frekvence v reZimu | 0,00~50,00 |Hz/s | 10.00 1 )
omezeni proudu
F6.10-
R 1
F6.11 ezerva \ \ \ (©]
Hodnota pod Procentni hodnota
F6.12 casovanimpro -1 70.0-110,0 | % 80.0 1 le) vztazena k standardnimu
okamzité vypnuti napéti sbérnice motoru
napajeni
Snizeni frekvence
F6.13 pro okamzité 0,00~F2.08 | Hz 0 1 ¢}
vypnuti napajeni
Typy dvou
F6.14 piedchozich poruch \ \ 0 ©
] Viz poruchovy kod
F6.15 Typ posledni \ \ 0 (@] a odstrafiovani poruch
poruchy
F6.16  |Typ aktualni poruchy \ 0 (€]
F6.17 Provorzni' frekvence \ Hz 0 o
aktualni poruchy
Vystupni proud 0
F6.18 s \ A 0 ©)
aktualni poruchy
Hodnota generované
Napéti sbérnice poruchy, véetné aktualni
F6.19 aktudlni poruchy ! v 0 © | frekvence poruchy, napéti,
frekvence a tlaku poruchy.
Porucha - st
F6.20 oructa - stav \ \ 0 o
vstupnich svorek
Porucha - ani
F6.21 orucha - generovani \ bar 0 o

poruchy tlaku
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4.10 Skupina parametri F7 pro svorky

e Popis Rozsah | Jedn. Vychozi | Uroveii Proyed. Poznimky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
F7.00 Volby funkee 1 ° ?: 1% e fgnk“c "
. ich K M1 : Provoz dopifedu
vstupnich svorel (FWD)
0 6:trvaly Stop
Volby funkce 7: Resetovani poruchy
F7.01 stupnich svorek M2 9 g
vstup v 8: pauza -jen pro M2
9: Zapinaci kontakt
0,1,6,7.89,37 | kg ochrany proti
nedostatku vody
Volby funk 37: Zpozdéni na vstupu
olby funkce svorek
F7.02 svorek VDI 2 L] Poznamka: Parametry,
které zde nejsou
uvedeny, nesmi byt
nastaveny.
Min. procentni 1
F7.03 hodnota rezimu bez 0,0~100,0 % 0.0 O
snimace
Max. a min. frekvenéni
Max. procentni vystup pro nastaveni
F7.04 hodnota rezimu bez | F7.03~100,0 % 100.0 o rezimu bez snimace
snimace
Max. vstupni
F7.05 hodnota rezimu bez 0,0~150,0 % 120.0 O
snimace
Volby funkce 0: Zadny vystup
F7.06 vystupnich \ 1 le) 1: Motor v provozu
svorek MO1 2: Dva pohanéné
jednou funkci RO1
3: Vystup poruchy
0.1.2.3,14 1 14: Uzivatelem
Volby funkce definovany vystup
F7.07 reléového \ 3 O Je zakazano provadét
vystupu nastaveni neuvedenych

funkci.
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Rozsah

Vychozi

Uroven

Proved.

Funkce Popis ; Jedn. M Poznamky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
0: Provozni pfi- Kdyz F0.05=1 a na
kaz na svorkiich vnéjsich svorkach je
Je neplatny pfi signal spusténi/
Volby provozni | zapnuti zastaveni, 1ze
ochrany svorek | napdjeni o nastavenim tohoto
F7.08 pii zapnuti 1: Provozni \ 1 parametru zvolit, zda je
napajeni pif ika? na svor- ptikaz spusténi platny
kéFhJe platny nebo neplatny pri
pii zapnuti zapnuti napajeni.
napéajeni
F7.09 Detekéni doba 0,5~100,0 s 5.0 o)
reléového vystupu
F7.13 | Nastavenispodniho | (o 1000 % 0.0 e}
limitu AIl
F7.14 | Nastavenihomiho 464 1990 | 9 | 100.0 O | Shodalineimiho
limitu AIl vystupu All a filtraéni
doby
a @)
Filtracéni doba
F7.15 vstupu All 0,00~10,00 s 0.01
F7.16 | Nastavenispodniho | ¢ 0_100,0 % | 00 o)
limitu AI2
N { hornih Shoda linearniho
F7.17 astaventhomiho |46 1000 | % | 1000 O | vystupu AL2 a filtragni
limitu AI2 doby
Filtra¢ni dob:
F7.18 Hiratit doba 000~1000 | s | 001 o
vstupu AI2
Zpozdéni funk
F7.19 poz e“tl, 1\1/1[1; X “ 1 0~6000,0 s | o1 o
Zapnuti Detekéni doba zapnuti
svorek M1 a funkce
vypnuti (pouziva se
2 jako ochrana filtru
Zpozdéni funkce proti chvéni pro snimac
F7.20 vypnuti MI1 0~6000,0 s 0.1 o hladiny kapaliny)
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Funkce Popis Rozsah | Jedn. Vychozi| Urovei Prot'ed. Poznamky
nastaveni hodnota| zobraz. | zmény
e Detekéni doba zapnuti
pro1 | Zpozdenifunkee |, fonno s 0.1 O | svorek M2 a funkce
zapnuti MI2 ’ . Sz
vypnuti (pouziva se
jako ochrana filtru
Zpozdéni funkce proti} chvéni pro snima¢
F7.22 Vvypnuti MI2 0~6000,0 s 0.1 ©) hladiny kapaliny)
Nastaveni pfislusného
bitu kazdé svorky na
Volba vypinacich hodnotu 0 znamena za-
nebo zapinacich pinaci kontakt vstupni
F7.26 kontaktii 0x0~0x7 \ 0x0 5 ° svorky a nastaveni na
vstupnich svorek hodnotu 1 znamena
vypinaci kontakt. BIT
0: Vstupni svorka M1
BIT 1: Vstupni svorka
M2.
4.11 Skupina parametra F8 pro komunikaci
. Rozsah Vychozi | Uroveii | Proved. .
Funkce Popis e Jedn. hodnota | zobraz. | zmény Poznamky
0:1200
1:2400 Kdyz je hlavni pohon
i 2:4800 pfipojen k pomocnym
I\{astaven% 3:9600 pohoniim, pfenosova
F8.00 pienosove 419200 \ 3 O rychlost v baudech je
rychlosti nastavena jako ,,6%
v baudech pro | 5:38400 (57600BPS)
RS1 6: 57,6k
7: 1152k
0: Zadna kontrola 1 NS.I RT
1: Kontrola sudych (N.8,1) pro RTU
Nastaveni 2: Kontrola (E.8,1) pro RTU
lichych (0,8,1) pro RTU
F8.01 kontroly SO \ 0 @]
, .. |3: Zadna kontrola (N,8,2) pro RTU
datovych bita 4K .
: Kontrola sudych (E,8,2) pro RTU
RS1 5: Kontrola (0,8,2) pro RTU
lichych
Zpozdéni
F8.02 2~200 3
odezvy RS1 ms ©
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Funkce Popis Rozsah . T, Vychozi | Uroven Prmv/ed. Pozndmky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
0,0: Funkce je
deaktivovana.
Kdyz je pouzit rezim vice
Doba poruchy pohoni, nastavte tento
F8.03 uplynuti 0,0~100,0 s 0.0 o | parametr pomocného
tasového ’ ’ pohonu na nenulovou
limitu RS1 hodnotu po ptipojeni
ptenosového vedeni mezi
hlavnim a pomocnym
pohonem.
0: Alarm a zastaveni
1: Zadny alarm
a udrzovani provozu
2: Zadny alarm
a zastaveni podle rezimu
zastaveni (pouze v fidicim
Odstranéni rezimu pienosu)
F8.04 poruchy 0~3 \ 0 o | Zdnjalam
prenosu RS1 a zastaveni podle rezimu
1 zastaveni (ve viech
fidicich rezimech)
V rezimu vice pohoni
nema hlavni pohon tuto
funkci
Volba formét 0: Nestandardni
olba formatu 5 Nastaveni vraceného
F8.05 v ream \ 1 o)
prenosu dat RS1 | 1. gtandardni formatu &teni dat
rezim
0:1200
Nastaveni 1:2400
N i 2:4800
prenosove 3:0600 Nastaveni pfenosové
F8.07 rychlosti ’ \ 3 o) rychlosti v baudech pro
v baudech pro | 419200 roziifovaci komunikaéni
RS2 5:38400 desku
6: 57,6k
7:115,2k
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Rozsah Vychozi | ¢ ii | Proved.
Funkce Popis e Jedn. B Wit . Poznamky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
0: Z4dna kontrola (N,8,1) pro RTU
Nastaveni ; ;zzzz:z 1512(111};: 2%% 11)) pro [1{{1;'%
F8.08 kontroly o \ 0 ¢ i
datovych bith 3: Zadna komroya (N,8,2) pro RTU
RS2 4: Kontrola S,Ud}fCh (E,8,2) pro RTU
5: Kontrola lichych (0,8,2) pro RTU
Zpozdéni
F8.09 odezvy RS2 2~200 ms 5 O
0,0: Funkce je
deaktivovana.
Kdyz je pouzit rezim vice
pohontl, nastavte tento
Doba poruchy parametr pomocného
F8.10 uplynuti 0,0~100,0 s 0.0 e} pohonu na nenulovou
Casového limitu hodnotu po ptipojeni
ptenosu RS2 pienosového vedeni mezi
hlavnim a pomocnym
pohonem.
1
0: Alarm a zastaveni
1: Zadny alarm
a udrzovani provozu
2: Z4dny alarm
a zastaveni podle rezimu
Odstransni zavs.tavemv (pouze v fidicim
oruchy pienosu 0~3 \ 0 o) rezimu prenosu)
F8.11 | p R 3: Zadny alarm
a zastaveni podle rezimu
zastaveni (ve vSech
fidicich rezimech)
V rezimu vice pohont
nema hlavni pohon tuto
funkei.
i 0: Nestandardni o
F8.12 Volba formatu  |rezim \ 1 o Nastaveni vracen¢ho

ptenosu dat RS2

1: Standardni
rezim

formatu ¢teni dat
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4.12 Skupina parametri F9 pro monitorovani

Funkce Popis Rozsah . | Jedn. Vychozi | Urovefi P"“fed' Poznamky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
Teplot
F9.00 bt 0~100 | C 0 0 © | Teplota pohonu
Doba provozu
F9.01 Doba PTOV\"OZU' 0~9000 | min 0 1 o) tohoto zafizeni (toto
tohoto zafizeni je statisticka doba)
Parametr
F9.05
“F9.11 zkusebniho Rezerva \ \ 2 (€] Rezerva
’ monitorovani
Doba provozu .
F9.12 tohoto zafizeni | 079999 | min ©
Provozni doba
F9.13 pomocn?ho 0~9999 | min Doba @)
pohonu ¢. 1 o
: se urcuje
Provozni doba odle o )
F9.14 pomocného 0~9999 | min hlp i © | RS485 scita provozni
pohonu ¢&. 2 av;l ° 1 dobu kazdého zatizeni
Provozni doba omocného a fidi otaceni.
F9.15 pomocného 0~9999 | min |P ¢)
< pohonu
pohonu ¢. 3
Provozni doba
F9.16 pomocného 0~9999 | min €]
pohonu ¢&. 4
Provozni doba
F9.17 pomocného 0~9999 min (@)
pohonu ¢&. 5
4.13 Skupina parametri FD pro dealera
Funkce Popis Rozsah . | Jedn. Vychozi | Urovei Proyed. Poznémky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
FD.00 | Heslodealera | 0000~9999 | \ | 0000 | 0 © | Hesloprovstup doskupiny
Obnoveni 0: Zadny provoz
FD.01 vychozich 02 \ 0 1 ° 1: Obnoveni vychozich
' nastaveni nastaveni vyrobniho zdvodu
vyrobniho zavodu 2: Vymazani zdznami poruch
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Funkece Popis Rozsah | Jedn. Vychozi | Uroveii Prot'ed. Poznimky
nastaveni hodnota | zobraz. | zmény
Parametr 0: Odblokovan
FD.02 zablokovéan 0-1 ! 0 o 1: Zablokovén
FD.03 Rezerva
Nastaveni
FD.04 | Urovné zobrazeni | 0000~FFFF \ 0000 @] Viz popis FO0.14.
dealera
FD.05 Uroven zobrazeni 0~FE.09 \ 1 o
dealera

4.14 Skupina parametri FE pro vyrobni zavod

. Rozsah Vychozi| Uroveii | Proved. R
LA 292 Popis nastaveni Jedn. hodnota | zobraz. | Zmény Poznimky
FE.00 Heslo 0000~9999 0000 ©  |Hesloprovstup do skupiny
FE
FEOL | NSV o000 65535 b | 0000 Zadny casovy limi
X provozni doby ~ o) adny casovy limit
Volby akci,

FE.02 kdy? je 0-1 0 o 0: Uvdri(iVé]?i provozu

dosazena 1 1: Pferuseni

provozni doba
Scitana doba
Celkova dob:
FE.03 provozu tohoto 0~65535 h 0 © ciova ,,0 2 }:)rovozu
T tohoto zafizeni

zarizeni
FE.04~
FE.07 Rezerva \ @]

Uroveti zobrazeni Viz popis F0.14

FE.08 vyrobniho 0000~FFFF 0000 O '

zavodu

7 2

Uroven
FE.09 zobrazeni 0~FF.01 2 fe)

vyrobce
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4.15 Podrobnéjsi popis nékterych parametru

F0.00 Nastaveni tlaku 0.0~F0.08 bar 30 V rezimu vice l?ohonﬁ staci nastavit pouze
parametr hlavniho pohonu.
F0.08 Rozsah snimace 0,0~200,0 bar 10.0 | Maximalni rozsah pfislusného snimace

F0.08 je rozsah snimace. Obvykly rozsah je 1 MPa, tj. 10,0 bar.

F0.00 je hodnota tlaku nastavena v systému cerpadla. Kdyz F0.00 = 3,0 bar, je tlak
systému Cerpadla 3,0 bar.

Pozndmka: V systému vice &erpadel sta¢i nastavit pouze parametr tlaku hlavniho
pohonu a parametr tlaku pomocného pohonu nemusi byt nastaven. (V ptipadé

zalozniho hlavniho pohonu musi byt parametr tlaku nastaven.)

Odchylka Spusténi z pohotovostniho rezimu se
F0.01 s ou§téci¥10 tlaku 0,0~F0.00 bar 0.3 realizuje, kdyz je tlak nizsi nez nastaveny
P tlak PID.
Zpozdéni detekce o o
F3.09 spousténi PID 0,0~120,0 s 3.0 Zpozdéni detekce spousténi PID
z klidového z klidového rezimu
rezimu

Kdyz se hodnota zpétné vazby rovna nastavenému tlaku minus spoustéci tlak PID
(F0.00-F0.01) a trva po dobu nastavenou v F3.09, opétovné se spusti nastaveni PID.
Nastaveni PID se opétovné spusti naptiklad kdyz F0.00=3, F0.01=0.3, F3.09=5.0
a zpétnovazebni tlak je niz§i nebo roven 2,7 a trva déle nez 5 sekund. Jakmile
bude hodnota vyssi nez 2,7, Casovani se spusti znovu

Smér otaceni |0: Dopiedu Zménou tohoto parametru lze zménit smér

F0.02
motoru 1: Dozadu otaceni

Pfi prvnim pouziti ovéite smér otaéeni motoru. V ptipadé potieby zmény sméru
otaceni motoru vyménte navzajem dva libovolné vodice z napajecich vodica U, V,

W nebo zméiite nastaveni parametru F0.02.
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Funkce ochrany
proti zamrzani

0: Vypnuta
1: Zapnuta,
Casovani

Funkce automatické ochrany proti

F0.03 a ochrany proti v sekundéch \ 0 zamrzvzir}iya autg{natické ochrany proti
rezavéni %: Zap'mfta, rezaveni Cerpadla
casovani
v minutach
F4,10 | Drovosnifrekvence |y ) 40 4 Hz | 10.00
ochrany proti zamrzani
P .
F4.11 rovoznidoba | (o500 | gmin | 60
ochrany proti zamrzani
F4.12 Provozni interval 0~65500 o/min 300 0: Udrzovani provozu pii provozni

ochrany proti zamrzani

frekvenci ochrany proti zamrzéani

F0.03=1/2: Aktivovani funkce ochrany proti zamrzani. Provozni frekvence ¢erpadla

se nastavuje automaticky podle aktualniho stavu po spusténi pohonu.

Poznamka:

(1) Pokud je vyzadovana funkce ochrany proti zamrzani, musi byt nastaveny parametry
F0.03, F4.09, F4.10 a F4.11 jak pro hlavni, tak pro pomocné pohony.

(2) Automatické nastavovani frekvence ¢erpadla ma prednost pted frekvenci ochrany

proti zamrzani.

(3) Frekvence ochrany proti zamrzani nemtize byt nastavena na vysokou hodnotu.

Musi byt nastavena jako vystupni frekvence, ktera mize pouze zajistit chod cerpadla,
ale nemtze dodavat tlak.

F0.04

Koeficient netésnosti

0,0~100,0

5.0

Cim vetsi netésnost, tim vyssi koeficient.

Ve stavu bez odbéru vody tato netésnost systému Cerpadla zabranuje zastaveni

pohonu a v dusledku toho se pohon ¢asto spousti a zastavuje. Pro vyfeseni problému

netésnosti systému Cerpadla zmétite hodnotu F0.04 v zavislosti na velikosti netésnosti.

Cim vétsi netésnost, tim vyssi koeficient.
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0: Pomoci tlacitek Poznamka: V rezimu vice
F0.05 Volby signélu | 1: Pomoci svorek pohont je nutné nastavit
spusténi/zastaveni | 2: Pomoci fizeni pfenosu parametr pomocného pohonu
3: Pomoci ptivodniho tlaku na hodnotu 2.
gagig{t ﬁ;ﬁ:ﬁ?g&m pomoct Zvolte 8 pro hlavni pohon
Volby 1: Potenciometr na panelu Zvolte 9 pro pomocné pohony
F2.07 frekvenénich 2: AVI 3: ACI Zvolte 5 pro nouzovou
zdrojti 5: Nouzovy reim dodavku Vo(rly (rveiim dodavky
3: PID vody bez snimace)
9: Nastaveni pomoci pfenosu

Pro kazdy pohon 1ze zvolit rizné rezimy spousténi/zastaveni a rezimy frekvencnich
zdrojt. Poznamka: Tyto parametry lze nastavit pomoci mikro funkce.

(1) V systému vice cerpadel musi byt nastaven parametr F2.05 pomocnych pohond.

(2) Pokud je zvoleno pfenosové spousténi/zastaveni pro hlavni pohon, pomocné
pohony nelze ptipojit do systému a parametr F1.02 musi byt nastaven na hodnotu 0.

(3) V systému vice ¢erpadel musi byt parametr F2.07 hlavniho pohonu nastaven
na hodnotu 8 a parametr F2.07 pomocnych pohont na hodnotu 9.

(4) V piipadé nouzové dodavky vody (rezim dodavky vody bez snimace) musi byt
nastaven parametr F4.02 (frekvence ochrany proti nedostatku vody). Kdyz neni
pozadovana voda v systému, minimalni hodnota provozni frekvence je frekvence
ochrany proti nedostatku vody.

Volba 0: Deaktivovana
F0.06 automatického 0~1 \ 0 1: Aktivovana
spousténi Poznamka: Tato funkce je platna, kdyz F0.05 = 3
Zpozdéni 1%t S ot
F0.07 | automatického | 0,0~1000s| s s | Dobazpozdéni pfed automatickym spusténim
- Ppr1 zapnuti napajent
spousténi

Chcete-li, aby pohon po zapnuti napajeni realizoval funkci automatického spousteéni
(nebo automatického resetovani poruch) po uplynuti zpozdéni nastaveného v F0.07
a po dokonceni nastaveni vSech parametri, zaktivujte funkci automatického spousténi
pohonu nastavenim F0.06 na hodnotu 1. Automatické spousténi bude realizovano
po kazdém zapnuti napéjeni.

Pozndmky: Pohon se nebude spoustét po zastaveni provedeném uzivatelem.
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F0.09

Volba kanalu zpétné
vazby snimace

0: ATl
1: A2

2: Max(AIl,AI2)
3: Min(AI1,AI2)

4: Zpétna vazba komunikace

Vychozi snima¢ muze byt
libovolné piipojen k Al nebo
Al2

Tyto dva kanaly jsou typu proudové zpétné vazby. Pokud je pouzit napétovy snimac,

je nutné zménit nastaveni F2.01.

Nastaveni hodnoty Kdyz je zpétnovazebni tlak vy3si nebo roven této
F0.10 alarmu vysokého F0.00~F0.08 bar | 8.0 |hodnoté, je generovan alarm a po uplynuti
tlaku zpozdéni alarmu 0,1 sekundy dojde k zastaveni.
Kdyz je zpétnovazebni tlak nizsi nez tato hodnota,
je generovan alarm a po uplynuti zpozdéni alarmu
Nastaveni hodnoty nastaveného v E4.09 dojdg k zastaveni. Tato
FO.11 alarmu nizkého 0,0~F4.01 bar | 0.0 | funkce neni aktivni, kdyz je parametr nastaven na
tlaku hodnotu 0. Po uplynuti stejného zpozdéni je
porucha automaticky odstranéna, kdyz se tlak
vrati na normalni hodnotu
Doba zpozdéni
F4.09 |alarmu abnormélniho|  0,0~120,0 s 3.0 | Doba zpozdéni alarmu poruchy tlaku vody
tlaku vody

Pohon automaticky porovnava F0.10 a FO.11 v zavislosti na zpétnovazebnim tlaku

snimace systému cerpadla. Pokud je tlak abnormalni, pohon se zastavi a generuje

alarm za ucelem ochrany systému Cerpadla.

Zastavovaci
F0.12 {lak na pfivodu F0.13~F0.08 bar 3.0
Spoustéci
F0.13 tlak na 0,0~F0.12 bar 3.0
piivodu

Plati, kdyz F0.05 = 3. Pohon se spusti, kdyz
zpétnovazebni tlak na pfivodu je nizsi nez F0.13.
Pohon se zastavi, kdyz zpétnovazebni tlak na
ptivodu je vyssi nez F0.12. Jako detekce signalu
pro snimac¢ piivodniho tlaku mize byt pouzit
pouze All.

Poznamky: Kdyz je pouzita tato funkce, musi byt snima¢ ptivodniho tlaku pfipojen
k AIl.
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Tento parametr je binarni &islo s 16 bity

FO-FF16. Kdyz je bit nastaven na 0, piislu§na

Nastaveni . ) > PH
: skupina parametrt je skryta. Kdy?Z je bit nastaven
zobrazeni ¢ .
F0.14 parametrii na 0000~FFFF \ 0000 na 1, pfisluﬁné‘ skupina parametrt je zobrazena.
Grovni uzivatele Nicméné skupiny parametri FO, FD, FE budou
vzdy zobrazeny bez ohledu na nastaveni
odpovidajicich biti na 0 nebo 1. Podrobnosti
naleznete v popisu parametra.
Nastaveni
FD. 04 zobrazeni 0000~FFFE | \ | 0000
parametru

na Grovni dealera

Nastaveni Viz popis F0.14.

zobrazeni
FE.08 parametrli na 0000~FFFF \ 0000
arovni vyrobniho
zéavodu Cerpadel

Parametry F0.14, FD.04, FE.08 mohou nastavit ostatni parametry tak, aby tyto byly
zobrazeny nebo skryty v ramci skupiny parametrd. Parametr je binarni ¢islo s 16 bity.
Bity 0 az 15 odpovidaji pfislusnym skupindm FO az FF16. Kdyz je bit nastaven na 1,
pfislusna skupina parametri je skryta. Kdyz je bit nastaven na 0, pfislusna skupina
parametri je zobrazena. Bitova hodnota Ctyi 16bitovych binarnich cisel parametrt
F0.14, FD.04, FE.O08 rozhoduje o tom, zda bude soubor parametrii zobrazen
nebo skryt. Nicmén¢ skupiny parametrd FO, FD, FE budou vzdy zobrazeny bez
ohledu na nastaveni odpovidajicich bitii na 0 nebo 1.

3: Parametry vyrobce pohonu
i & 2: Parametry vyrobce ¢erpadla

FO. 15 Nastave'm urovneo 0~FD.05 \ 0 Ty vy Tp:

zobrazeni parametrii 1: Parametry dealera

0: Parametry uzivatele

F0.15 (nastaveni tirovné zobrazeni parametrt) se pouziva k nastaveni zobrazeni
nebo skryti parametrd podle urovné zobrazeni. Vénujte pozornost rozdilu mezi
parametry F0.15 a F0.14 (nastaveni zobrazeni skupin parametrti). Chcete-li zobrazit
néjaky parametr, musite nejdiive nastavit skupinu parametrii v F0.14 a pak nastavit
pozadovanou uroven parametru v F0.15.

odpovidajicimi nastaveni jednotlivych parametri
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F0.18

Doba zrychlovani

0,1~800,0

5.0
Riizny vykon pro riizné modely

F0.19

Doba zpomalovani

0,1~800,0

4.0

Nastaveni doby zrychlovani a zpomalovani motoru ¢erpadla bude automaticky

provedeno podle vykonu.

F1.00

Komunikaéni adresa
tohoto zafizeni

1~247 \

1-5 jsou adresy pomocnych pohont. Adresa hlavniho
pohonu miZe byt nastavena na libovolné hodnoty.

V systému vice ¢erpadel musi mit pomocné pohony nastaveny odlisné adresy
v rozsahu 1-5. Adresa hlavniho pohonu miize byt nastavena na libovolnou hodnotu.

F1.02

Volba pienosové
sité

0: RS1 a RS2 slouzi jako podfizené stanice

1: RS1 slouzi jako hlavni stanice RS485, RS2 slouzi
jako podfizena stanice

2: RS2 slouzi jako hlavni stanice RS485, RS1 slouzi
jako podfizena stanice

V ptipadé rezimu s vice pohony (vice pohonti EcoPower je fizeno jednim pohonem
EcoPower) musi byt parametr F1.02 nastaven na nenulovou hodnotu. V ptipadé
mikro nastaveni ptisobi RS1 jako hlavni stanice.

F1.03

Pocet pomocnych
pohonit

0~5 Ks

Zvolenim hodnoty 0 zrusite ovladani pomocnych
pohonii hlavnim pohonem

V systému vice ¢erpadel musite v F1.03 v hlavnim pohonu nastavit pocet pomocnych
pohonti (tento parametr je automaticky nastaven pomoci mikro funkce).

F1.04

Volba zalozniho
hlavniho pohonu
a jiné volby

Jednotky: Zalozni hlavni pohon

Desitky: Casovaci rezim otageni

Sta: Rezim stejnych otacek

Tisice: Volba zpozdéni dopliiovacich ¢erpadel

0001

Jednotky: Funkce zalozniho hlavniho pohonu (tato funkce podporuje pouze standardni
rozhrani RS485 a podfizena stanice musi byt pfipojena k snimaci). Po nastaveni
pomocného pohonu pomoci mikro funkce bude automaticky nastavena hodnota ,,1.
Aby byl zajistén provoz systému zasobovani vodou, pomocny pohon se zméni
na hlavni pohon, kdyZ neobdrzi datovy soubor z hlavniho pohonu a kdyz je aktivovan.
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Poznamky:

1. Hlavni pohon neodeslal fidici data do pomocného pohonu, kdyz byl odpojen
v disledku prehiati, zkratu nebo ztraty faze.

2. Kdyz se pomocny pohon zméni na hlavni pohon, pak parametry, které se
automaticky zméni, nebudou ulozeny. To znamena, ze pivodni hlavni pohon
se po zapnuti napajeni nezméni.

Desitky: Casovaci rezim otaceni

0: Zaznamenavani doby otaceni po spusténi zafizeni. V dobé otaceni je zahrnuta
také doba pohotovostniho rezimu.

1: Vypocet doby otaceni, kdyz je zafizeni v provozu. V dobé otaceni neni zahrnuta
doba pohotovostniho rezimu.

Sta: rezim stejnych otacek vice pohontt

0: Rezim pfeplnéni; pouze jeden pohon reguluje vystupni frekvenci, zatimco ostatni
udrzuji plnou vystupni frekvenci.

1: Pomérné rozdélena provozni frekvence jednotlivych ¢erpadel. Pohony v rezimu
vice pohont pracuji pti stejné frekvenci.

Tisice: Volba zpozdéni dopliovacich cerpadel

0: aktivni
1: neaktivni
Interval Kdyz interval otaceni mezi hlavnim a pomocnymi
nterval . . 1% .
F1.05 0~3600 min 120 | pohony je nastaven na hodnotu 0, bude funkce otaceni

otaceni K ,
deaktivovana.

Pozndmka: Minimalni jednotka je 1 minuta. Tato funkce neni aktivni, kdyz

je parametr nastaven na hodnotu 0.
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F1.07 | Doba zpozdéni dopliiovaciho ¢erpadla ‘ 0~100 ‘ s ‘ 5.0 ‘

V systému vice pohonil zaéne plynout doba zpozdéni pro zapnuti dal$iho
Cerpadla, kdyz tlak neni dostateény.

F202 | P Oq?i l:ﬁit vstupniho 0,00~F2.03 | V/mA | 20,00 |PouZivdse pro opravu spodniho
signalu limitu signalu ATl
Horni limit ih
F2.03 Si;;r;lulgl;lvstupm © F2.02~22,00 V/mA | 20,00 | PouZziva se pro opravu horniho
limitu signalu All
Spodni limit vstupniho Pouziva se pro opravu spodniho
F2.04 signalu AI2 0,00~F2.05 VimA 4,00 limitu signalu AI2
F2.05 Horr}i limit vstupniho F2.04~22,00 VimA | 20,00 l?ou'iivé. se rpro opravu spodniho
signalu AI2 limitu signalu AI2

Pokud zjistite odchylku mezi zpétnovazebnim tlakem snimace a zpétnovazebnim
tlakem zobrazenym na pohonu, opravte snimac nastavenim vyse uvedenych parametra.

F2.06 ‘ Oprava hodnoty tlaku 0,0~F0.08 ‘ bar ’ ‘

F2.06 se pouziva pro opravu zobrazeného tlaku, aby odpovidal udaji na tlakoméru.
Pfi vstupu do téchto parametrti odpovidaji zobrazené idaje aktualnimu tlaku.
Naptiklad 3,0 bar. Pokud udaj na tlakoméru je 3,5 bar, opravte tuto hodnotu na
3,5 bar. Systém zméni zobrazeny tlak v F2.03 nebo F2.05 a tlak bude po potvrzeni
odpovidat udaji na tlakomeéru.

Poznamky: Oprava bude platna, kdyz hodnota tlaku bude prekracovat 1/4 rozsahu.
Zadany rozsah opravy pro kazdou dobu je -0,5 bar ~ +0,5 bar (aktualni tlak).

F3.00 Proporcionalni zesileni 0,00~200,0 % 3.00

F3.01 Integra¢ni doba 0,01~90,00 N 0.50

Cim vy33i nastavena hodnota F3.00, tim rychlej§i odezva tlakového systému. Ale
pokud bude nastavena ptili§ vysokd hodnota parametru, systém bude oscilovat.
Parametr musi byt nastaven v zavislosti na pouzitém vodovodnim systému. VétSinou je
tieba proporcionalni koeficient zvysit u instalaci vyznacujicich se pruznosti (potrubi

z PVC a §iroka potrubi) a snizit u pevnych instalaci (zelezna a uzka potrubi).
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0: Neaktivni

Volb hot tnih 1: Rezim 1
F3.08 | 'o 2 PoRoiovesiniio 2: Reim 2 4
rezimu P ID .
3: Rezim 3
4: Rezim 4
F3.09 |Zpozdéni detekce spousténi PID 0,0~120,0 s 30 Zpozdéni detekce spousténi PID

z pohotovostniho reZimu z klidového rezimu

Zpozdeni detekce nebo nemize byt aktivovany pfi
F3.10 | pohotovostni ho rezimu PID 0,0~120,0 $ 5.0 | malém odbéru vody, tuto hodnotu
snizte. Pokud je pohotovostni rezim
v predstihu nebo se Casto zapina/
vypina, tuto hodnotu zvyste.

Tlak odchylky pohotovostniho

F3.11 .. 0,0~120,0 bar 0.1 odchylky pohotovostniho rezimu,
reimi PID pohotovostni rezim se spusti.
Pridrna frek PID pracuje s piidrznou frekvenci

riarzna irekvence . ~: .

F3.12 ) . 0,00~F3.13 | Hz 20.00 | Pohotovostniho reZimu Po uplynuti

pohotovostniho reZimu PID doby pro vstup do pohotovostniho
rezimu do néj PID vstoupi
F3.13 | Frekvence detekce F3.12~F2.08 | Hz | 20.00

pohotovostniho rezimu

Kdyz je pohotovostni rezim aktivovan v F3.08, pohon bude detekovat, zda je
zpétnovazebni tlak vyS$si nez nastaveny tlak. Pokud ano, pohon spusti detekci
pohotovostniho rezimu. Po uplynuti doby zpozdéni detekce pohotovostniho rezimu
PID nastavené v F3.10 a pokud zpétnovazebni tlak bude stale vyssi nez nastaveny
tlak, pak pohon snizi vystupni frekvenci na spodni ptidrznou frekvenci detekce
pohotovostniho rezimu nastavenou v F3.12. Po uplynuti nastavené doby ¢ekani nizké
pridrzné frekvence detekce pohotovostniho rezimu a pokud zpétnovazebni tlak bude
stale vyssi nez nastaveny tlak, pak pohon snizi vystupni frekvenci na 0 Hz a vstoupi
do pohotovostniho rezimu. Pokud ve vySe uvedeném postupu je zpétnovazebni tlak
nizsi nez nastaveny tlak, pohon to vyhodnoti jako neplatnou detekci pohotovostniho
rezimu a vrati se do stavu nastaveni PID.

Kdyz pohon vstoupi do pohotovostniho rezimu a pokud zpétnovazebni tlak bude
nizsi nez limitni hodnota spoustéciho tlaku z pohotovostniho rezimu, bude spusténi
uspésné a pohon se vrati do stavu nastaveni PID. Nebo spusténi z pohotovostniho
rezimu nebude Gspésné. Prili§ vysoka limitni hodnota pro spusténi z pohotovostniho
rezimu povede k ¢astému spousténi a zastavovani pohonu. Piili§ nizkd4 limitni hodnota
pro spusténi z pohotovostniho rezimu povede k nedostatku tlaku.

Poznamka: Ptidrzné frekvence pohotovostniho rezimu odlisného vodovodniho
systému je odliSna.
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Kdyz se nepouziva zadna voda a kohoutek je zavieny, ale ¢erpadlo je stale v provozu,

ruéné zvyste pridrznou frekvenci pohotovostniho rezimu v F3.12.

Rezim 2 je automaticky pohotovostni rezim. Zménou F3.17 zméiite rychlost pro

pohotovostni rezim.

Rezim 3 je vynuceny pohotovostni rezim.

Rezim 4 je autoadaptivni pohotovostni rezim.

Ochrana proti nedostatku

0: Deaktivovana

1: Aktivovana Vyhodnoceni podle
frekvence, tlaku a proudu

2: Aktivovana Vyhodnoceni podle

F4.00 0~3 2
vody vystupniho tlaku
3: Aktivovana Vyhodnoceni podle
vstupniho tlaku (na pfivodu musi byt
nainstalovan snimac)
L. K vyhodnoceni nedostatku vody dojde,
Limitni hodnota detek
F4.01 | AmAoAnOm|AEteRee g 6 F0.08 | bar | 0.5 | kdyzbude zpstnovazebni tlak nizi nez
nedostatku vody
tato hodnota.
Frekvence detekce
F4.02 | ochrany proti nedostatku 0~50,00 Hz | 48.00
vody
Aktualni procento
F4.03 | detekce ochrany proti 0~200,0 s 15.0
nedostatku vody
Zpozdéni automatického , . _ ,
F4.04 | resctovéni ochrany proti 0~100.0%| % 40.0 Plati, pm'xze kdy'z F4.00 = 1. Procentni
nedostatku vody hodnota jmenovitého proudu motoru
Doby automatického Kdyz i . h
o i . yZ je generovana porucha nedostatku
F4.05 re;etovaﬁl och(;any proti 0~9999 min 15 vody a uplyne doba nastavend v F4.05,
nedostatku vody pohon se automaticky resetuje a spousti.
Doby resetovani jsou omezeny v F4.06.
A . Kdyz je dosazena doba resetovani
Tlak obnoveni piivodni >
F4.06 P 0~9999 3 nemize byt porucha nedostatku vody

vody

vymazana automaticky. Ru¢nim
stisknutim REST tuto poruchu resetujte.
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Nasledujici metody mohou realizovat ochranu proti nedostatku vody:

(1) Dopliite do pfivodu snima¢ hladiny vody. Generovani poruchy E015 pomoci
zapinaciho a vypinaciho kontaktu.

(2) Dopliite do ptivodu snimac¢ tlaku vody napét'ového typu a piipojte jej ke svorkam
AVI pohonu pro vyhodnocovani nedostatku vody. Nastavte F4.00 = 3.

(3) Zajistéte vyhodnocovani tlaku zpétné vazby vystupniho snimace. Nastavte
F4.00 = 2 (vyskytuje se urcité riziko)

(4) Zajistéte vyhodnocovani ptivodniho tlaku a frekvence/proudu motoru. Nastavte
F4.00 = 1. (Vyskytuje se urcité riziko)

Poznamka: Pro vyhodnocovani nedostatku vody nebo poruchy doporu¢ujeme
zvolit metodu 1 a metodu 2.

Kdyz je parametr F4.00 nastaven na hodnotu 2, zpétnovazebni tlak je niz$i nez
nastavena hodnota v F4.01 a kdyZ uplyne doba zpozdéni alarmu abnormalniho tlaku
nastavena v F4.03, je generovana porucha nedostatku vody.

KdyzZ je parametr F4.00 nastaven na hodnotu 1, jsou podminky pro generovani
alarmu nedostatku vody nasledujici:

(1) Spina¢ ochrany proti nedostatku vody je zapnuty ( F4.00=1) .

(2) Zpétnovazebni tlak je nizsi nez povolena limitni hodnota detekce nedostatku vody
(zpétnovazebni tlak <F4.01).

(3) Aktualni provozni frekvence neni niz$i nez frekvence detekce ochrany
proti nedostatku vody (provozni frekvence >=F4.02).

(4) Aktualni vystupni proud neni vyS$si nez aktualni procentni hodnota detekce
nedostatku vody (vystupni proud =<F4.04).

(5) Kdyz jsou splnény podminky ( 1) - ( 4 ) jsou generovany poruchy nedostatku
vody. Kdyz F4.05 neni ,,0“, pohon bude automaticky resetovat poruchy a automaticky
se spoustét po generovani poruch nedostatku vody a po uplynuti doby
nastavené v F4.05. KdyZ uplynou doby nastavené v F4.06 pro automatické resetovani,
automatické spusténi se neuskutecni, dokud nebude provedeno vyhodnoceni vstupni
vody. KdyZ je parametr F4.06 nastaven na hodnotu 9999, systém muize resetovat
poruchy nedostatku vody neomezené. Kdyz je parametr F4.05 nastaven na hodnotu
0, je pro detekovani ptivodni vody pouzit zpétnovazebni tlak a jsou resetovany
poruchy nedostatku vody. Kdyz je parametr F4.05 vétsi nez parametr F4.07 a trva
po dobu nastavenou v F4.08, pohon bude resetovat poruchy a spusti se.
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Poznamky: Protoze kazdy pohon ma odlisné pracovni podminky, napiiklad velikost
saci/vytlacné vysky a zatizeni, musi byt parametr F4.04 nastaven podle skutec¢né
situace. Tim Ize dosédhnout ptesného vyhodnocovani ptipadného nedostatku vody.

Metoda nastavovani: Provoz pohonu. Vypnuti pfivodu vody, kdyZ provozni frekvence
dosahne maximalni hodnoty a zaznamenani vystupniho proudu zobrazeného na
pohonu. Rovnomérné rozdéleni hodnoty proudu v parametru jmenovitého proudu
motoru F5.04 k ziskani procentni hodnoty. Nastavena hodnota v F4.04 je o 5-10 %
vy$8i nez procentni hodnota. Kdyz je nastavend hodnota v F4.04 pfili§ vysoka, mize
béhem norméalniho provozu dojit k mylnému generovani poruch nedostatku vody.
Pokud je tato hodnota pfili§ nizka, nemtze byt zajisténa Gc¢inna ochrana zafizeni,
kdyz se vyskytne nedostatek vody.

Jiné funkce
1: Nouzovy piivod vody (F2.07 = 5)

Nouzovy ptivod vody ( bez snimaée ) Ize pouZit v situaci, kterd vyZaduje vysoky
objem, ale maly pozadavek na tlak. Pohon bude fidit vypocet podle provozniho stavu.
Bez odbéru vody bude pohon automaticky v provozu s nizkou frekvenci. Naopak
s odbérem vody bude pohon v provozu s vysokou frekvenci.

Pohon bude vyhodnocovat nedostatek vody porovnavanim, zda je provozni frekvence
niz$i nez frekvence detekce nedostatku vody, takze je nutné spravné nastaveni
frekvence detekce v F4.02. Bez odbéru vody mize byt za minimalni hodnotu provozni
frekvence pohonu povazovana nastavena frekvence detekce nedostatku vody (F4.02).
Nouzovy ptivod vody neni ovlivnén spinatem nedostatku vody. Nastavte F4.02 = 0,
pokud je nutné zavtit nouzovy ptivod vody pro ochranu proti nedostatku vody.
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Kapitola 5 Odstranovani poruch

5.1 Popis poruchovych koda

Kéd SR -
poruchy Typ poruchy Mozné priciny poruchy Odstranéni
. 1. Prodluzte dob hlovani
1. Pfilis rychlé zrychlovani e u2§ ool zTyc ovant
. 2. Vyhledejte technickou pomoc
L 2. Porucha uvnité IGBT . e
E001 Inverzni ¢lanky . L, 3. Zkontrolujte, zda periferni zafizeni
3. Porucha zpiisobena rusenim Lo L,
L, neobsahuji silné zdroje ruseni
4. Uzemnéni . 9 . .
4. Zkontrolujte uzemnovaci vedeni
Nadproud pii 1. Pfilis rychlé zrychlovani 1. Prodluzte dobu zrychlovani
E002 | zrychlovani 2. Pilis nizké sit'ové napéti 2. Zkontrolujte napajeni
3. Vykon pohonu je pfili§ nizky 3. Pouzijte pohon o vy$sim vykonu
) 1. Pili§ rychlé zpomalovéni 1. Prodluzte dobu zpomalovéni
E003 Nadproud pfi 2. Moment setrvaénosti zatiZeni je piili§ 2. Pfidejte spravné moduly dynamického
zpomalovani vysoky. brzdéni
3. Vykon pohonu je piili§ nizky 3. Zvyste vykon pohonu
.. 1. N&hlé zmény nebo nepravidelnosti 1. Zkontrolujte zatizeni a v piipadé
Nadproud pfi . potieby snizte nadhlé zmény nebo
E004 | konstantni Zatlzfm i o nepravidelnosti zatizeni
rychlosti 2. Slt] ove napetlje.prlllls'?lzrke ) 2. Zkontrolujte napajeni
3. Vykon pohonu je pfilis nizky 3. Pouzijte pohon o vys§im vykonu
Prepéti pri 1. Napéjeci napéti je nadmérné 1. Zkontrolujte napajeni
E005 zrychlovani 2. Opetovné spusténi otacejiciho se 2. Po zastaveni neprovadgjte opétovné
motoru po piechodnych vypadcich spousténi
Prepéti pfi 1. PEilis rychlé zpomalovéni 1. Prodluzte dobu zrychlovani )
E006 zpomalovéni 2. Setr\,’flén,OSt Zfitfi.eni je pf:iliﬁr vysoka ﬁr sz‘é}rllsitc pocet moduld dynamického
3. Napajeci napéti je nadmérné 3. Zkontrolujte napdjent
repeti pn' 1. Abnormalni zmény napajeciho napéti L. Na?msAtalu_]te vstupni tlumivku
E007 | konstantni . TR .| 2. Pridejte spravné moduly
. 2. Setrvacnost zatizeni je pfili§ vysoka S o
rychlosti dynamického brzdéni
Plepéti 1. Napéjeci napéti je nadmérné. 1. Zkontrolujte napdjeni
i N -
E008 P 2.Pilis rychlé zpomalovéni 2. Prodluzte dobu zpomalovéni
hardwaru 9 . .| 3. Zvyste pocet modulti dynamického
3. Setrvacnost zatizeni je pfili§ vysoka. bradeni
rzdéni
Pfili§ nizké . PRV P _—
E009 1. Sit'ové napéti je piili§ nizké. 1. Zkontrolujte sitové napajeni

napéti sbérnice
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1.P1ili§ rychlé zrychlovani
2. Opétovné spusténi otacejiciho se

1.Prodluzte dobu zrychlovani
2.Po zastaveni neprovadéjte op&tovné

EO010 | Pfetizeni pohonu| motoru spousténi
3. Sit'ové napéti je piili§ nizké. 3. Zkontrolujte sitové napéti
4. Pretizeni 4. Pouzijte pohon o vy3§im vykonu
1. Sitové napéti je piilis nizkeé. 1. Zkontrolujte sitové napéti
2. Nespravné nastaveni jmenovitého 2. Nastavte znovu jmenovity proud
EOll | Pietizeni proudu motoru o motoru )
3. Motor uvazly nebo velké zmény 3. Zkontrolujte zatiZeni a nastavte saci
motoru s .
zatizeni vykon
4. Motor je piili§ maly 4. Pouzijte spravny motor
4 1. Zkontrolujt djeni
Eorp | Zmata Zirta jedné 7 fazi R,S,T ontrojie napajent ‘
vstupni faze 2. Zkontrolujte elektrickou instalaci
EO013 Ztrata vystupni | Ztrata nékteré z fazi U, V, W (nebo 1. Zkontrolujte vystupni zapojeni
faze nesymetrické tfifazové zatizeni) 2. Zkontrolujte motor a kabel
1. Okamzity nadproud pohonu
2. Mezifazovy zkrat nebo zkrat nékteré | 1. Viz fe§eni nadproudu
z fizina lfosvtr'u ) ) o 2. Znovu proved'te zapojeni
Prehiivani 36332?23 vétract kanal nebo rozbity 3. Vy¢istéte vétraci kanal nebo
Fehtivani o s
E014 modulu 4. Okolni teplota je pfili§ vysoka vymeﬁte Ventllz?tor
‘s e . . 4. SniZte okolni teplotu
5. Uvolnény vodi¢ nebo zasuvny modul X o
ovladaciho panelu 5. Zkontrolujte a znovu pfipojte
6. Zavada napéjeciho obvodu 6. Vyhledejte technickou pomoc
8. Ovladaci panel
E015 | Externi poruchy | Externi poruchy na vstupnich svorkach | 1. Zkontrolujte vstup externiho zafizeni
1. Nespravné nastaveni prenosové 1. Nastavte spravnou pienosovou rychlost
rychlosti v baudech v baudech | »
Eolg | Poruchy 2.Poruchy adaptivni sériové 2. Stlséfnutlm tlacitka REINC/ISTOP
komunikace/ Komunikace proved'te resetovani, vyhledejte
fenos N . technickou pomoc
P u 3 . Kovmumkace Je dlouhou dobu 3. Zkontrolujte zapojeni pienosového
prerusena rozhrani
Poruch 1.Vadny kontakt konektoru
orucha ’ ovladaciho panelu 1. Zkontrolujte konektor a znovu jej
proudovych . fooo piipojte
E018 - 2. Zéavada napajeciho obvodu
detekenich . . . 2. Vyhledejte technickou pomoc
obvod 3. Poskozeni Hallovych soucastek )
4. Vadny zesilovaci obvod
Poruchy éteni 1.Nespravné Cteni a zapis fidicich 1. Stisknutim tla¢itka RUN/ STOP
E022 | a zapisu parametrii proved’te resetovani
EEPROM 2. Vadna pamét EEPROM 2. Vyhledejte technickou pomoc
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1.P#li§ rychlé zrychlovani
2.0pétovné spusteni otacejiciho se

1. Prodluzte dobu zrychlovani

F023 | Vysoky totivy | 1oior § I;li:spouéltérite rf1’0torr, ktel:y’ se jesté otaci
moment 3. Sitové napéti je piilis nizké - Zkontrolujte sitove napeti
4. Zatizeni je pfilis vysoké 4. Pouzijte pohon o vys$§im vykonu
Prerusené vedeni nebo vadny kontakt 1. Zkontrolujte instalaci a zapojeni
Prerusené snimace . . snimacde
E024 | vedeni zpétné i‘r;?l?:a detekce preruSencho vedeni je piilis | 5 Zvyste dobu detekce preruseného
vazby 3. Snimac je poskozeny nebo systém nemé vedeni . L.
7adny signél zpétné vazby 3. Vyméite snima¢
Provozni doba
E025 | dosahuje 1.Provozni doba dosahuje nastavenou 1. Vyhledejte technickou pomoc
nastavenou dobu dobu
1. Porucha tlaku/hladiny vody
2. Pferusené vedeni nebo vadny
kontakt snimace. Systém nema Zadny 1. Zkontrolujte spravnost tlaku na
signal zpétné vazby piivodu
Al . . .
o 3 DVOb? de’t ek'ce alarmu nedostatku vody 2. Zkontrolujte instalaci a zapojeni
E027 | nedostatku je prilis kratka (F4.03) P
. snimace
vody 4. Frekvence ochrany proti nedostatku . o
vody je pilis nizka (F4.02) 3. Zkontr?lu]te nastaveni piislusnych
5. Proud detekce ochrany proti parametru
nedostatku vody je pfili§
nizky (F4.04)
1.Porucha signalu zpétné vazby snimace
Al 2.Nastavena hodnota alarmu vysokého | 1. Zkontrolujte vedeni snimade
E028 a”lf, N tlaku je pilis nizka (F0.10) 2. Zkontrolujte nastaveni piislusnych
vysokého . o
¢ ]Zku 3. Nastavena doba detekce alarmu je parametru
piili§ kratka (F4.09)
1. Nastavena hodnota alarmu nizkého
tlaku je piilis vysoka ( F0.11)
Alarm 2. Pferusené vedeni nebo vadny . Zméhte ngstavc'nl P Varamctru
E029 nizkého tlaku | kontakt snimage. Systém nema Zadny 2. Zkontrolujte snimac
signal zpétné vazby
3. Typ snimace neodpovida aktualnimu
pouziti
£030 Alarm prasklého | Doba detekce prasklého potrubi je Detekce potrubi (Poznamka: Tuto
potrubi prilis kratka (F4.15) poruchu lze resetovat pouze ruéné)
1. Znovu zapnéte napajeni
Porucha 2. Hlavni pohon je pfipojen ke
E050 | komunikace Abnormalni komunikace vice pohonit ) P 1€ Prpo)

vice pohontt

koncovému odporu (viz kapitolu 2.8)
3. Vyhledejte technickou pomoc
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5.2 Bézné poruchy a jejich odstranovani

Béhem pouzivani se mohou vyskytnout nasledujici poruchy. K jejich odstrafiovani
1ze pouzit nasledujici metody.

5.2.1 Zadné zobrazeni po zapnuti napajeni
(1) Multimetrem zmeéite, zda napajeni odpovida jmenovitému napéti pohonu.

(2) Zkontrolujte, zda neni poskozeny tfifazovy mustkovy usmérnovac. Pokud je
poskozeny, nechte problém vyfesit servisem.

5.2.2 Nap4jeci jisti¢ vypina po zapnuti napajeni.

(1) Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu mezi fazemi nebo mezi kteroukoli
fazi a kostrou. Pokud ano, odstraiite tento zkrat.

(2) Zkontrolujte, zda neni poskozeny mistkovy usmérnovaé. Pokud ano, nechte
problém vyfesit servisem.

5.2.3 Po spusténi pohonu se motor neotaci.

(1) Zkontrolujte symetrické zatizeni ti fazi U, V, W. Pokud je napajeni v poradku,
zkontrolujte poskozeni nebo uvaznuti motoru. Pokud je motor v poradku, zkontrolujte
spravné nastaveni parametrti motoru.

(2) Pokud se vyskytuje nesymetrické zatizeni tii fazi U, V, W, nechte problém vyfesit
servisem.

(3) Pokud vystupni napéti neni ptivedeno, nechte problém vyfesit servisem. Rada
61 - 8200B

5.2.4 Po zapnuti napajeni pracuje pohon normalné, ale béhem provozu napajeci
jisti¢ vypina.

(1) Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu mezi vystupnimi moduly. Pokud ano, nechte

problém vyfesit servisem.

(2) Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu mezi fazemi motoru nebo mezi kteroukoli
fazi motoru a kostrou. Pokud ano, odstrante tento zkrat.

(3) Pokud k vypinani dochézi pouze obcas a vzdalenost mezi motorem a invertorem
je znacna, zvazte pridani vystupni stfidavé tlumivky.
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5.2.5 Nedochazi k zastaveni béhem provozu bez vody.

(1) Zkontrolujte, zda zpétnovazebni tlak zobrazeny na panelu pohonu neni nizs§i
nez nastaveny tlak. Pokud je nizsi, zkontrolujte spravné nastaveni rozsahu snimace
tlaku, dale zda se ¢erpadlo neotaci naopak, zda neni zavzdusnéno a zda pfivod neni
ucpan.

(2) Pokud se hodnota zpétnovazebniho tlaku méni v blizkosti nastavené hodnoty,
ruéné zastavte pohon a pozorujte, zda tlak klesa. Pokud klesa, je nutné vymeénit
zpétny ventil.

(3) Kdyz systém tlak udrzuje, snizte F3.00 na odpovidajici hodnotu a pozorujte,
zda pohotovostni rezim funguje normalné.

5.2.6 Systém nemiiZe vstoupit do klidového reZimu béhem pouZivani malého
mnoZstvi vody nebo béhem tiniku

Pokud systém nemuize vstoupit do klidového rezimu nebo je doba klidového rezimu
piili§ dlouha, zménte F3.08 na pohotovostni rezim 3 a pak ptislusné zvyste F3.15.

Pokud dochazi k ¢astému spousténi a zastavovani, zméinte F3.08 na pohotovostni
rezim 3 a pak prislusné zvyste F0.04.

5.2.7 Systém nemiiZe zastavit za i¢elem ochrany proti nedostatku vody.
(1) Spina¢ ochrany proti nedostatku vody F4.00 nezapina.
(2) Nastavena limitni hodnota detekce nedostatku vody v F4.01 je pfili§ nizka.

(3) Nastavena procentni hodnota proudu detekce nedostatku vody v F4.04 je pfili§
nizka.
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Kapitola 6 Komunikac¢ni protokol

Pohon fady EcoPower poskytuje dvé rozhrani standardu sériové komunikace
RS485 a zavadi mezindrodni standardni komunikac¢ni protokol Modbus k zajisténi
komunikace mezi hlavnim pohonem a podfizenymi pohony. Uzivatelé mohou
realizovat centralizované fizeni pomoci PC/PLC/dotykové obrazovky a jinych
nadfizenych zafizeni pro splnéni pozadavkt specifickych aplikaci. (Nastaveni
fidicich ptfikazti pohonu, provozni frekvence, provadéni zmén parametrti funkci,
sledovani provozniho stavu pohonu a poruch.)

6.1 Popis prikazovych kédi a komunikacnich dat

(1) Adresa funkci

Defini
Funkce etmice Popis dat Symbol R/'W
adresy

0x0001: V provozu

0x0002: Rezerva

0x0003: Rezerva

Komunikacni 0x0004: Rezerva

Fidici ptikaz 0x1000H W
0x0005: Zastaveni

0x0006: Volné zastaveni (nouzové zastaveni)

0x0007: Resetovani poruchy 0x0008: Rezerva

0x0001: V provozu

0x0002: Poruchy

Stav pohonu 0x1001H | 0x0003: Zastaveni bez poruchy R

0x0004: Rezerva

0x0005: LU stav pohonu
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Definice

Funkce Popis dat Symbol R/'W
" adresy Pt b
Rozsah nastavovaci hodnoty
komunikace (-10000~10000) Poznamka: Nastavovaci
hodnota komunikace je procentni hodnota relativni
hodnoty (-100,00~100,00 %). Mize byt provedena
0x2000 | operace zapisu komunikace. Kdy?Z slouzi jako W/R
nastaveni frekvenéniho zdroje, je relativni hodnota
procentni hodnotou maximalni frekvence (F2.09).
Adresa Kdyz slouzi jako nastaveni PID nebo zpétné vazby, je
nastavené relativni hodnota procentni hodnotou PID.
hodnoty " ovid
. Nastaveni PID, rozsah (0~1000,1000 odpovidajici
komunikace 0x2001 P J W/R
plnému rozsahu) nastavte F3.05 =4
Zpétna vazba PID, rozsah (0~1000 odpovidajici
0x2002 , W/R
plnému rozsahu) nastavte F0.09 = 4
0x2003 Rezerva
0x3000 Parametry rezervované vyrobcem R
0x3001 Provozni frekvence (dvé decimalni) R
0x3002 S¢itana provozni doba (jednotky: ¢as, 0 decimalni) R
0x3003 Napéti sbérnice (jedna decimélni) R
0x3004 Vystupni napéti (nula decimalni) R
0x3005 Vystupni proud (jedna decimalni) R
Adresa 0x3006 | Provozni rychlost (nula decimalni) R
parametru
provozu/zastaveni Poruchovy kod (€islo poruchového kodu a typ poruchy
jednoho pohonu 0x3007 | v menu funkei se shoduji. Vracena data jsou R
a hlavniho Sestnactkova, nikoli znaky poruch.)
pohf)nu M rcmwmu 0x3008 Oznaceni vstupu svorky (0 decimalni) R
vice pohonlt
0x3009 Oznaceni vystupu svorky (0 decimalni) R
0x300A Analogova hodnota AIl (dvé decimalni) R
0x300B Analogova hodnota AI2 (dvé decimalni) R
0x300C Nastavena frekvence (dvé decimalni) R
0x300D Vystupni vykon (jedna decimalni) R
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Defini
Funkce etinice Popis dat Symbol R/W
adresy
0x300E Vystupni to¢ivy moment (nula decimalni) R
0x300F Teplota pohonu (jedna decimalni) R
Adresa 0x3010 Zpétnovazebni tlak (jedna decimalni) R
parametru 0x3011 Stanoveny tlak (jedna decimalni) R
provozu/zastaveni
jednoho pohonu 0x3012 Tlak piivodni vody (jedna decimalni) R
a hlavnlhv(? 0x3013 Rezerva R
pohonu v rezimu
vice pohont 0x3014 | Rezerva R
0x3015 Rezerva R
0x3016 Cislo verze softwaru (dvé decimalni) R
0x3017 | Cislo vyrobku R
Stavova adresa p ¢ho poh loZena v hlavnim pohonu
Pomocny | Pomocny | Pomocny | Pomocny | Pomocny Popi Symbol
opis
pohon ¢. 1 | pohon &. 2 | pohon €. 3 | pohon €. 4 | pohon &. 5 P R/W
0x3101 0x3201 0x3301 0x3401 0x3501 Provozni frekvence R
0x3102 0x3202 0x3302 0x3402 0x3502 Provozni doba R
Stavové
adresy 0x3103 0x3203 0x3303 0x3403 0x3503 Napéti sbérnice R
pomocnych
pohonii 0x3104 0x3204 0x3304 0x3404 0x3504 Vystupni napéti R
0x3105 0x3205 0x3305 0x3405 0x3505 Vystupni proud R
0x3106 0x3206 0x3306 0x3406 0x3506 Provozni rychlost R
0x3107 0x3207 0x3307 0x3407 0x3507 Poruchovy kod R (0x63)

Poznamky: Hodnotu 0x63 Ize ziskat prectenim 0x3107, 0x3207, 0x3307,
0x3407, 0x3507 v hlavnim pohonu signalizuje poruchu pomocného pohonu
pfipojeného k hlavnimu pohonu (tento seznam adres je pouze pro hlavni
pohon v rezimu vice pohont).
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Poznamka: Nize jsou uvedena snimané data a skute¢né poruchy z 3007H:

Data Porucha

0x00 Zadna porucha

0x01 Inverzni ¢lanky

0x02 Nadproud pii zrychlovéani
0x03 Nadproud pfi zpomalovani
0x04 Nadproud pii konstantni rychlosti
0x05 Prepéti pii zrychlovani
0x06 Piepéti pii zpomalovani
0x07 Prepéti pii konstantni rychlosti
0x08 Piepéti hardwaru

0x09 Prilis nizké napéti sbérnice
0x0A Pietizeni pohonu

0x0B Pretizeni motoru

0x0C Ztrata vstupni faze

0x0D Ztrata vystupni faze

0x0E Ptehfivani modulu

0xOF Externi porucha

0x10 Porucha komunikace/pfenosu
0x11 Rezerva

0x12 Aktualni porucha detekce proudu
0x16 Porucha ¢teni a zapisu EEPROM
0x17 Predbézny alarm pfetizeni
0x18 Pferusené vedeni zpétné vazby PID
0x19 Dosazeni provozni doby
Ox1A Rezerva

0x1B Alarm nedostatku vody
0x1C Alarm vysokého tlaku vody
0x1D Alarm nizkého tlaku vody
0x32 Poruchy komunikace/pienosu
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Popis poruchovych kodi

Poruchové kody komunikace Modbus

Kod

Nazev

Popis

0x01

Chyba kodu

Kod zapsany v kontrolni adrese kodu se 1isi od kodu
nastavené¢ho uzivatelem v FD.00

0x02

Nepovolené funkce

Funkce obdrzena z nadfizeného zafizeni predstavuje
nepovoleny provoz. Eventualné postupy podiizené
jednotky, naptiklad pozadavek v nespravném rezimu

0x03

Chyba kontroly

V ramcové informaci odeslané nadfizenym zafizenim,
kdyz kontrolni bit CRC formatu RTU nebo kontrolni bit
LRC formatu ASCII je odlisny od kontrolniho &isla
podfizeného zafizeni, bude generovana chyba kontroly.

0x04

Nepovolena datové adresa

Adresa dat pozadavku nadfizeného zafizeni je
nepovolena adresa. Zv1asté neni platna kombinace
adresy registru a preneseného bajtu.

0x05

Nepovolend datova hodnota

Obdrzené datové pole obsahuje nepovolenou hodnotu.
Poznamka: To neznamena, ze datova polozka zaslana
k uloZeni do registru ma neo¢ekavanou hodnotu.

0x06

Neplatnd zména parametru

V piikazu zapisu odeslaném nadiizenym zafizenim
jsou zaslana data mimo rozsah parametru nebo adresu
zapisu nelze v soucasné dobé zapsat.

0x07

Systém je zablokovany

Kdyz nadfizené zafizeni pravé ¢te nebo zapisuje a je
nastaveno uzivatelské heslo, jehoz zruseni neni
provedeno, je generovana zprava o zablokovani systému.

0x08

Podtizeny pohon je zaneprazdnén

Pohon je zaneprazdnén (EPPROM provadi ukladani)

0x09

Chyba nastaveni

Mimo rezim zdroje komunikacnich fidicich ptikazi
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Priklad prikazi parametri ¢teni a zapisu

Koncova Podateéni Radové Radové | Radové Radové
Adresa Pikaz adresa adresa nejvyssi bit [nejnizsi bit|nejnizsi bit| nejvyssi bit
pohonu o datového | datového | CPR CRC
(VR | [Pt obsahu obsahu | kontroly kontroly
Piikaz
Steni 01 03 FO 0C 00 02 37 08
(F0.12)
Piikaz
Zapisu 01 06 FO 0C 00 21 BA D1
(F0.12)
Piikaz
zapisu
RAM 01 06 00 0C 00 20 48 11
(F0.12)

Poznamky: Adresa Cteni parametrii. Napfiklad adresa ¢teni F3.15 je OxF30F,
maximum je 12

Zapis parametrd a ulozeni. Adresa je stejna jako pro adresu ¢teni. Napiiklad adresa
zapisu F3.17 je OxF311

Zépis parametri bez uloZeni. Radové nejvy3ii bit adresy je 0. Napiiklad adresa
zapisu F3.19 je 0x0313.
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Kapitola 7 Priklady typického pouZziti

7.1 Priklad 1 pouziti jednoho ¢erpadla

Stav

PoZadavek

Nastaveni parametru

Tlak v systému Cerpadla

3,0kg

F0.00=3,0

Rezim ochrany proti

nedostatku vody

V ptivodu je nainstalovan
snimac¢ spinaci hodnoty

Vstup vnéjsimi svorkami. (Pfipojte k svorkam M2

ve vychozim stavu.)

Nastavte parametry F0.08, F0.09, F2.01 podle typu snimace tlaku.

Signal spinace tlaku

Trifazové
stiidavé
napijeni

Pohon ¢erpadla
EcoPower 400,401,402

Spina¢
tlaku
nebo

, plovak
|
|

Kabel motoru

Signal 4-20 mA
zpétnovazebniho tlaku

Piivod vody z Fadu
s nizkym tlakem
nebo vodojemu

Tlakova
2;{253{, nadoba
| Snima¢
i Q? tlaku
R P
R Zpétny Vystupni
Q ventil potrubi
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7.2 Priklad 2 pouziti jednoho ¢erpadla

Stav Pozadavek Nastaveni parametru
Tlak v systému cerpadla 3,5kg F0.00=3,5
Rezim spousténi Spousténi pomoci tlacitek F0.05=2;F1.02=0
Komunikacni adresa Adresa 01 F1.00 =01
Pfenosova rychlost v baudech 9600BPS F8.00=3
. . V piivodu je nainstalovan snima¢ _
Rezim ochrany proti nedostatku vody nap&fového typu F4.00 =3
Limitni hodnota ochrany proti nedostatku Generovani poruch, kdyz je hodnota nizsi _
< F4.01=0.5
vody nez 0,5 kg

Nastavte parametry F0.08, F0.09, F2.01 podle typu snimace tlaku.

Nadtizené zatizeni (napiiklad PLC) odesila spoustéci ptikaz: datovy format je

Sestnactkovy.

Piiklad prikazu zapisu

» Koncova Pocateéni Radové Radové Radové | Radové
Adresa | Piikaz adresa adresa | MIVYSSiDbit | nejniZSi bit | nejniZibit | nejvysi
pohonu zapisu .. .. datového datového CRC bit CRC
zapisu dat | zépisu dat obsahu obsahu kontroly | Kontroly
Spoustéci
ik 01 06 10 00 00 01 4C CA
prikaz
Zastavovaci
piikaz 01 06 10 00 00 05 4D 09
Resetovani
e;:n(,)lZ:lm o1 06 10 00 00 07 cc cs
Piiklad prikazu ¢teni
Advesn | Prkay | Konoovi | pociteeni | Ridowt | Radowt | Ridorf | Ridose
es KAz adresa &teni | adresa &teni | MEIVYSSE bit | nejniZsi bit | nejniZsi | nejvyssi
pohonu | gteni dat dat Cisla ¢teni | Cisla ¢teni | bit CPR | bit CPR
dat dat kontroly | kontroly
Cteni
provozni | 0] 03 30 01 00 01 DA CA
frekvence
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Poznamky: Hodnota ¢teni dat je maximalné 12.

Kdyz pomocné pohony obdrzi data z hlavniho pohonu, jsou data vracena
v nasledujicim formatu. Data vracena v tomto ptfikladu jsou ve formatu 1388H, tj.
decimalni ¢islo 5000, coz znamena, ze aktualni provozni frekvence je 50,00 Hz.

Data vracena Adresa Piikaz Cislo Radove Radove Radove Radove
. . nejvyssi bit | nejniZsi bit nejniZzsi bit nejvyssi bit
pohonem pohonu Cteni bajtu dat dat | CRC kontroly | CRC kontroly
Standardni 01 03 02 13 88 BS 12
Vracena Adresa | Piikaz Ridove Ridové | Radove | Radove | Ridowt ]
SvEsT hi eI P snixxc | nejniZsi bit nejvyssi bit
honem hon Steni nejvyssi bit (nejnizsi bit| nejvyssi | nejniZzsi
pohionem | pohomit | Ctenl | g pajtu | &sla bajtu| bitdat | bitdat | CRC | CRCkontroly
kontroly
Nestandardni 01 03 00 02 13 88 E9 5C
PLC
Tiifazové
Y stiidavé
RS485 } napajeni
I
! ¥
——— Pohon cerpadla

Signal spinace tlaku

EcoPower 400,401,402

Signal 4-20 mA zpétnovazebniho

Kabel motoru tlaku
Tlakova
Sp]’naé M Motor nadoba
tlaku 3x400V
nebo I tSln::nac
. plovak [ | Ak
! y Zpétny Vystupni potrubi
Piivod vody z Fadu ventil

s nizkym tlakem
nebo vodojemu
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7.3 Priklad pouziti dvou ¢erpadel fizenych jednim pohonem

Jeden pohon pohani dvé cerpadla, jedno Cerpadlo, které je hlavni pracuje s proménnou
frekvenci, druhé cerpadlo, které je pomocné, pracuje s maximalni frekvenci
napéjeciho zdroje. Pokud hlavni ¢erpadlo pracuje jiz s maximalni frekvenci a tlak
vody stale nesplituje poptavku, svorky TA se pfipoji k TB a pak zacne pracovat
také pomocné Cerpadlo. Jakmile tlak vody dosdhne pfislusné hodnoty, jako
prvni se zastavi pomocné Cerpadlo. Pro spusténi tohoto rezimu (dvou cerpadel
fizenych jednim pohonem) miZete nastavit pouze bud’ F0.20 =7 nebo F7.07 = 2.

Stav Pozadavek Nastaveni parametru
Tlak v systému ¢erpadla 4,0 kg F0.00 =4,0
Rezim spousténi Spusténi pomoci tlacitka F0.05=0

Rezim ochrany proti nedostatku vody

V piivodu je nainstalovan snima¢ napétového typu

Vstup vnéjsimi svorkami

Rezim fizeni

Dvé Cerpadla fizena jednim pohonem

F0.20 = 7 (nebo F7.07 = 2;
doporuéené nastaveni je F0.20 = 7)

Nastavte parametry F0.08, F0.09, F2.01 podle typu snimace tlaku.
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Tiifazové stiidavé
napajeni
Ll N
Signal spinace tlaku | Pohon &erpadla
o EcoPower 400,401,402
Reléovy vystup
TATB TC
Signal 4-20 mA
zpétnovazebniho
Kabel motoru taku
Tlakova
KM1 M niadoba
Hlavni Snima¢
| Cerpadlo tlaku
Spina¢ ! \
tlaku | . . .
L > Zpétny ventil Vystupni potrubi
Pfivod vody
KM1
I Zilozni
| &erpadlo
Zpétny ventil
w7 weir 1 v
7.4 Priklad pouziti vice Cerpadel
Stav Pozadavek Nastaveni parametru
Tlak v systému Cerpadla 4,0 bar F0.00=4,0

Pocet pomocnych ¢erpadel Jedno pomocné &erpadlo (5 maximalng) F1.03=1

Doba otaceni ¢erpadla 30 min F1.05=30

Rezim ochrany proti nedostatku vody | V pfivodu je nainstalovan snima¢ napétového typu F4.00=3

Limitni hodnota ochrany proti | Porucha je generovana, kdyz je hodnota
o eer F4.01=1,0
nedostatku vody na piivodu niz§i nez 1,0 bar
Nastaveni adresy Adresa hlavniho &erpadla >5, Adresa pomocného ¢erpadla 1-5
i i Dvojity systém s hlavnim a podiizenym | Makro nastaveni: hlavni: F0.20 = 2;
Nastaveni systému % . _
pohonem pomocny: F0.20 =11

_78_



http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/
http://code-industry.net/

Nastavte parametry F0.08, F0.09, F2.01 podle typu snimace tlaku.

*: Dvojity systém s hlavnim a podfizenym pohonem: Jeden systém s hlavnim
a podfizenym pohonem obsahuje RS2 v EcoPower a nadtizené zatizeni; toto nadtizené
zafizeni slouZzi jako hlavni stanice. Druhy systém s hlavnim a podfizenym pohonem
obsahuje RS1 v pohonu; RS1 v hlavnim EcoPower slouzi jako hlavni stanice. (Viz nize
uvedeny obrazek.)

Signal 4-20 mA zpétnovazebniho tlaku

A

Tlakova
nidoba

RS1 Signil tlaku 0-10 V DC

= | Ly Motor Snima¢
H § | Snimat tlaku
22 I tlaku
— N |
® v - . P .
2 & Piivod vody | Zpétny Vystupni potrubi
> U
g | RS-4853 ventil
& | Komunikagni kabel mezi >
| hlavnim a pomocnym Hlavni
1 p ¢erpadlo
RS1
Pomocny pohon
Motor
Pomocné
&erpadlo
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Podle zak. ¢. 22/1997 Sb., § 13: ve znéni zakona ¢. 71/2000 Sb., zakona ¢. 102/2001 Sb.,
zakona ¢.205/2002 Sb., zakona €. 226/2003 Sb., zakona ¢. 277/2003 Sb., zakona ¢. 186/2006 Sb.,
zakona ¢&. 229/2006 Sb., zakona ¢. 481/2008 Sb., zakona ¢. 281/2009 Sb. , zakona ¢. 490/2009 Sb.,

zakona ¢. 155/2010 Sb., zakona €. 34/2011 Sb., zakona ¢.100/2013 Sb., zakona ¢.64/2014 Sb.,
zakona ¢.91/2016 Sb. a v souladu se zakonem ¢.90/2016 Sb.

( € EU PROHLASENI O SHODE

ZARIZENI (VYROBEK) NAZEV: MENIC
MODEL, &. DODAVKY, SERIOVE &, TYP: | EcoPower

: 1 . Rada méni¢d vstup 1x230V 50Hz, vystup 3x230V 50-60Hz,
PROVEDENI (JINA SPECIFIKACE): fada méniéd vstup 3x400V 50Hz, vystup 3x400V 50-60Hz
EVIDENCNI - VYROBNI CiSLO:

VYROBCE
NAZEV: Envexo s.r.o.
ADRESA: Kubelikova 1224/42, 13000 Praha 3 - Zizkov
 (of 28593758
DpIC CZ: 28593758
prohlasuje vyhradné na vlastni zodpovéd Ze nize dené zafizeni spliiuje vSechna prislusna ustanoveni

predmétnych predpisii Evropského spolecenstvi:

EU 2014/35/EU - NV €. 118/2016 Sb., o harmonizaci pravnich predpisti ¢lenskych statd tykajicich se
dodavani elektrickych zafizeni urcenych pro pouZzivani v urcitych mezich napéti na trh.

EU 2014/30/EU - NV €. 117/2016 Sb., o harmonizaci pravnich pfedpisd Clenskych statd tykajicich
se elektromagnetické kompatibility a pFislusnym predpisim a normam, které z nafizeni (smérnic)
vyplyvaji.

Udaje o totoZnosti osoby opravnéné vypracovat prohlaéeni jménem vyrobce nebo jeho opravnéného zastupce a jeji podpis.

misto: Praha 3 - Zizkov Jméno: Funkce: Podpis:

datum: 2017-03-21 K. Buchtele jednatel

SERVIS: Envexo s.r.o., Kubelikova 1224/42, 130 00 Praha 3
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ZARUCNI LIST

VYPLN{ PRODEJCE PRI PRODEJI

Nazev a typ vyrobku: .

Vyrobni &islo: .
DATUM PREVZETI
VYROBKU KUPUJICIM:

RAZITKO A PODPIS
Elektrickou instalaci provedla odborné
zpusobila firma: ..
Zpiisob jisténi vyrobku
(typ jistice, nastaveni, apod.):
DATUM INSTALACE: .
RAZITKO A PODPIS

Zaruéni podminky:
Zaruéni doba od data prodeje je 24 mésici.

V ptipadé uplatnéni reklamace ve stanovené zarucni lhuté bude tato uznana a provedena bezplatné jen za
predpokladu, Ze:
» bude piedlozen fadné vyplnény zarucni list s udanim data prodeje a potvrzenim prodejce o prodeji, nebo
doklad o koupi
» potvrzeni o provedené odborné elektroinstalaci na rozvodnou sit' odborné zpusobilou firmou (toto neplati
pro vyrobky s kabelem ukoncenym zastrckou)
» vyrobek nebyl nasilné mechanicky poskozen, nebyly provedeny zadné tUpravy, opravy nebo neopravnéna
manipulace
» vyrobek byl odborné instalovan a ptipojen dle platnych bezpe¢nostnich predpisi
» vyrobek byl pouzit pro ucel dany provozné montaznimi piedpisy vyrobce
» vyrobek byl zajistén proti pietizeni

Zaruka se nevztahuje na vady vzniklé jako dusledek pfirozeného opotiebeni pii provozu, vnéjsimi pii¢inami nebo pii
dopravé. Vyrobee neodpovida za Skody a vicendklady souvisejici s uplatnénim zaruky. Reklamaci uplatni kupujici
u prodejce, kde vyrobek zakoupil, nebo u autorizovaného servisniho stiediska.

Provedeni zarucni opravy bude vyznaceno na tomto zaru¢nim listu. Bude uveden datum uplatnéni naroku na zarucni
opravu a datum pievzeti opraveného vyrobku kupujicim, nejpozdéji vsak doba, kdy je povinen kupujici vyrobek pievzit.
Zarucni doba se prodluzuje o dobu, odkdy kupujici uplatnil narok na zaruéni opravu u servisni organizace k tomu uréené az
do doby, kdy byl povinen po skonceni opravy vyrobek pievzit. Nebude-li pii zaru¢ni opravé nalezena vada spadajici
do zaruky, bude postupovano takto: vlastnik zafizeni obdrzi reklamacni protokol s odiivodnénim neuznani reklamace
a vyc¢islenim nakladti na opravu. Vlastni oprava bude provedena po odsouhlaseni vlastnikem zafizeni na jeho naklady.

Zaruka se nevztahuje na Skody vzniklé pii dopravé. Zaruéni list musi byt fadné vyplnén. VSechny udaje musi byt
fadné vyplnény ihned pii prodeji a nesmazatelnym zptisobem. Neuplny a neopravnéné ménény (piepisovany) zaruéni list
je neplatny.

Zaznam o servisu a provedenych zarué¢nich opravach:

Datum Popis reklamované zavady, ukon, razitko organizace*

* v pripadé nedostatku mista pro zdpis o reklamaci pouZijte dalsi orazitk 1y papir
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